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Dahili Bypass Tipi Yumusak Yol Verici

Bolim 1 Uyari Beyani

Bu sembol, bu kilavuzda okuyuculara ekipmanin kurulumu ve galistiriimasiyla
ilgili 6zel 6nlemlere blyik 6nem vermeleri gerektigini hatirlatmak igin
kullaniimisgtir.

Uyari beyani ekipman hasarinin olasi tim nedenlerini kapsayamaz, ancak yaygin hasar
nedenlerini vurgulayabilir. Kurulumu yapan kisi, ekipmani kurmadan, ¢alistirmadan veya
bakimini yapmadan 6nce bu kilavuzdaki tim talimatlari okumali ve anlamali ve bu kilavuzda
aciklanandan farkli bir yontem kullanmak gibi etkili elektrik kurulum uygulamalarini (uygun
kisisel koruyucu ekipman giymek dahil) takip etmelidir Ekipmani galistirmak igin 6nceden
tavsiye alinmahdir.

Not

Kullanici kontrolli baslatmayi1 onaramaz. Kontrollli baslaticiya yalnizca
yetkili servis personeli tarafindan bakim yapilabilir. Kontrolli baslaticida
yetkisiz degdisiklik yapiimasi Urlin garantisini gecersiz kilacaktir.

1.1 Elektrik Carpma Riski

Asagidaki konumlarda ciddi elektrik garpmasi kazalarina neden olabilecek ve dlimcdl
olabilecek gerilimler bulunmaktadir:

» AC gl¢ kablosu ve baglantisi
» Cikis kablolari ve baglantilari
* Yumusak Baglatici ve harici opsiyonel ekipmanlarin birgok pargasi

Yumusak baslaticinin kapagini agmadan veya herhangi bir bakim ¢alismasi yapmadan
once, AC glc kaynagi onayl bir izolasyon cihazi ile yumusak baslatici izole edilmelidir.

Uyari - elektrik garpmasi riski

Besleme gerilimi bagl oldugu siirece (yumusak baslatici tetiklendiginde veya bir
komut beklediginde dahil), veri yolu ve sogutucu gerilim altinda kabul edilmelidir.

Kisa Devre

Kisa devreyi 6nleyemez. Ciddi bir asiri yik veya kisa devre meydana
geldikten sonra, yetkili bir servis temsilcisi soft start galisma kosullarini tam
olarak test etmelidir.

Topraklama ve bransman devresi korumasi

Kullanici veya montajci, yerel elektrik glvenlik ydnetmeliklerinin
gerekliliklerine uygun olarak uygun topraklama ve bransman devresi
korumasi saglamalidir.
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Dahili Bypass Tipi Yumusak Yol Verici

Guvenlik igin

* Kontrolli baslatmanin durdurma islevi, baslaticinin gikisindaki tehlikeli
gerilimi izole etmez. Elektrik baglantisina dokunmadan o&nce kontrolli
baslaticinin baglantisi onayli bir elektrik izolasyon cihazi ile kesilmelidir.

* Yumusak baslatma koruma fonksiyonu sadece motor korumasi igin
gegcerlidir. Kullanici, makine operatorlerinin glivenligini saglamalidir.

« Baz kurulum durumlarinda, makinenin kazara galistiriimasi makine
operatorlerinin glvenligini tehlikeye atabilir ve makineye zarar verebilir. Bu
gibi durumlarda, kontrolli baslatici gli¢ kaynagina harici bir giivenlik sistemi
(acil durdurma ve ariza tespit siresi gibi) tarafindan kontrol edilebilen bir
izolasyon anahtari ve devre kesici (gli¢ ylklenicisi gibi) takmaniz énerilir.

« Kontrolli baslatici dahili bir koruma mekanizmasina sahiptir ve motoru
durdurmak icin bir hata olustugunda baglatici devreye girer. Voltaj
dalgalanmalari, elektrik kesintileri ve motor sikismalari da motorun alarm
vermesine neden olabilir.

» Kapanma nedenini ortadan kaldirdiktan sonra motor yeniden caligabilir
ve bu da bazi makinelerin veya ekipmanlarin givenligini tehlikeye
atabilir. Bu durumda, beklenmedik bir kapanmadan sonra motorun
yeniden galismasini édnlemek icin uygun yapilandirma yapilmalidir.

» Kontrolli baglatma, elektrik sistemine entegre edilebilen iyi tasarlanmis bir
bilesendir; sistem tasarimcisi/kullanicisi elektrik sisteminin guvenli
oldugundan ve ilgili yerel glvenlik standartlarinin gerekliliklerini
karsiladigindan emin olmalidir.

* Yukaridaki tavsiyelere uymamaniz halinde, sirketimiz bundan kaynaklanan
herhangi bir hasar i¢in sorumluluk kabul etmeyecektir.
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1.2 imha Talimatlan

Elektrikli parcalari olan ekipmanlar evsel atik
olarak degerlendirilemez.

Elektrikli ve elektronik atiklar yUrurlikteki yerel
yasalara uygun olarak ayri toplanmahdir.

Sirketimiz Grunlerini gelistirmeye devam etmektedir ve trtin ézelliklerini herhangi bir zamanda haber
vermeksizin degistirme veya tadil etme hakkini sakli tutar..

Bu kilavuzdaki metinler, semalar, resimler ve diger metinsel veya sanatsal ¢alismalar telif
hakki yasasi ile korunmaktadir. Kullanicilar kisisel referans icin bazi materyalleri
kopyalayabilir. Sirketimizin dnceden izni olmadan, materyalleri baska herhangi bir amacla
kopyalamalarina izin verilmez..

Sirketimiz bu kilavuzdaki bilgilerin (resimler dahil) dogru olmasini saglamak igin elinden geleni
yapmaktadir, ancak kitaptaki hatalar, eksiklikler veya tutarsizliklar igin herhangi bir sorumluluk kabul
etmemektedir.
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Bolim 2 Girig

Bu kontrolli baslatici, 5,5kW ila 320kW gliciindeki motorlar igin uygun, gelismis bir dijital
kontrollii baslatma ¢ézimudir. En zorlu kurulum ortamlarinda bile glvenilir performans
saglamak igin eksiksiz bir motor ve sistem koruma fonksiyonlari seti saglar.

2.1 Fonksiyon Listesi

istege bagll yumusak Ozellestirilebilir koruma
baglatma * Girig Faz Kayibi
*  Gerilim Rampali «  Cikis Faz Kayibi
Baslangic v K Baslat
. Akim Limitii umusak Baslatici asiri iIsinma
Ba§|ang|9 . Faz Sirasi
e Torklu Baslangi¢ *  Asiri ylkte calisma
¢ Asiri akimda baslatma
¢ Asiri akimda galisma
¢ Yuksek Basing
istege bagl durus - Ddusuk Gerilim
secenekleri . Diisiik Yiik

e Serbest Durus

e Zamana Bagl
Yumusak Durus

Genisletilmis giris ve cikis Tum baglanti gereksinimlerini
secgenekleri kargilayan modeller

» Uzaktan Kontrol Girig = 11A 1260A(anma)

* Role Cikisi «  220VAC-690VAC

* Analog Cikis
* RS485 Haberlesme Cikigi

Okunmasi kolay ekran kapsamli geri bildirim saglar
e Cikartilabilir calisma paneli
e Turkce Ekran
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Boliim 3 Kullanim Kosullari ve Kurulum Gereklilikleri

Dahili bypass akilli motor yumusak baglatma asagidaki kullanim kosullarini ve kurulum
yontemi gereksinimlerini karsilamalidir; Aksi takdirde, cinsiyet garanti edilemez ve ciddi
durumlarda, dahili bypass motorunun yumusak baslatma dmrinin hasar goérene kadar
kisalmasina bile neden olabilir..

3.1 Dahili Bypass Tipi Yumusak Yol verici Kullanim Kosullar:

o Glg kaynagi: sebeke, kendi kendine tedarik edilen giig istasyonu, dizel jenerator seti, ¢ fazli AC
220V, 380V, 30Hz ile 70Hz, gii¢ kaynagi kapasitesi motor icin yumusak yol vericinin baslatma

gereksinimlerini kargilamalidir.

O Uygulanabilir motor: sincap kafesli Ui¢ fazli asenkron motor. Motorun nominal gticu, on-line
akillh motor kontrolll baglaticinin nominal gliclyle eslesmelidir.

o Baslangig frekansi: Gereklilik yok, belirli sayi yike baghdir.

0 Sogutma yéntemi: cebri hava sogutma.

o0 Koruma derecesi: IP20.

Cevre kosullari: deniz seviyesinden 2000 metre yiksekligin altinda, ortam sicakhgi

-10 “C-+40 "C, bagil nem %95 bagil nemin altinda, yogusma yok, yanici, patlayici, agindirici
gaz yok, iletken toz yok, ic mekan havalandirmasi Titresimin 0,5G'den az oldugu iyi yerler.

Deniz seviyesinden 2000 metrenin Uzerinde, ortam gereklidir.
« Sirketimiz, kullanicilara patlamaya dayanikli, disik sicaklik ve yuksek voltajli dahili bypass

akill motor yumusak baslatma gibi 6zel kosullar altinda kullanilabilecek Grlnler saglayabilir.
Kullanim kosullari ayrica agiklanacaktir.
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3.2 Dahili Bypass Tipi Yumusak Yol Verici Goriiniimii ve Kurulum Boyutlari:

- Nominal Giris cikis P
Cegei|  Galsma Nomina Goco | AT | PRETES | Mt | temmal | At
Sl
220V | 11A-1260A 3kW-350kW
Turkce
380V | 11A-1260A | 5.5kW-630kW LC 62 12 14 Ayarlanabil
r
660V | 11A-1260A | 5 51w-1000kW
D w2
| (=] (=] o
/ [=] [=] [s]
Gorsell
%
E]
3
Tus takimi boyutu
Cihaz KW Boyut1l(mm) Boyut2(mm) Taslak
degerleri W1 HI D1 W2 H2 D2
5.5-55KW 152 297 182 92 275 M6
75KW 199 377 237 165 361 M6
90-115KW 199 377 300 165 3601 M6 Sekill
132-160KW 258 470 300 200 451.5 M6
335
185-350KW 366 460 363 (209+126) 438 M6
320
400-630KW 443.5 557 285 (160+ 160) 536 M6
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B6lim 4 Dahili Bypass Tipi Yumusak Yol Vericinin
Harici Terminallerinin Agiklamasi
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Dahili Bypass Tipi Yumusak Yol Verici

Terminal

Terminal tipi No Terminal adi Aciklama
RST Giig girisi 3 faz giris yeri
Ana Girigler
UV.W Yumusak gf?|2||r1ta|s‘|enkron motor
baslatici cikiglari aglantis
Pasif kontak, basarili bii
Calistirma Komut Cikisi sekilde baslatildiginda
rélesi 2 kapanir
Asagidakiler arasindan
3 secilebilen programlama
Programlana Cikis 1'in cikis
bilir Réle 1 programlanmasi 0: Eylem yok
4 1: Gug Agik
2: Yumusak
Baslatma
5 3: Bypass
Programlana Cikis 2'in 4: Yumusak durma
bilir Réle 2 programlanmasi 5:Calisma
6 6: Standby Eylemi
7: Hata Eylemi
8: Akim sinirina ulasildi
Bu bilesimi yapmak icin
Acil Durus anlk durdurma girisi
7 yumusak basglatma
normaldir ve 10 ile kisa
devre yapilmaldir.
Dijital Girigler 8 Dur Durdurma terminali
9 Basla Baslatma terminali
10 Ortak Ortak terminal
1 4-20mA pozitif
cikis kutbu
Analog Cikiglar 4 - 20mA cikis
12 4-20mA
negatit gikis
kutbu
13 RS485+
485 . For ModBusRTU iletisim
Haberlesmesi portu
14 Rs485-
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Bolum 5 Kontrol Paneli

Buton Ad Fonksiyon
; 1. Parametreden cikilir.
ESC Iptal etme tusu 2. Parametreleri degistirmeyi iptal et
SHIFT Degistir tusu 1. Egrj\metreleri degistirirken kaydirma
2. Ariza kaydini ana arayluzde géruntleyin.
A\ Yukari tusu Veri ve parametre kodunun artirilmasi.
V Asagi tusu Veri ve parametre kodunun azaltilmasi.
Klavye ¢alisma modunda, ¢calisma igin
RUN Run tusu kullanilir.
Calisma durumunda, ¢calismayi durdurmak
STOP/RESET Stop/reset tusu | igin bu tusa basin; Ariza durumunda,
sifirlama iglemi icin kullanilabilir.
1. Parametre menusune girin.
MENU/ENTER | Ayarla/Kabul et tusu 2. Ayar parametrelerini onaylayin.
R/L Panel kontrol tusu | Tus takimi kontrolini agin veya kapatin.
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Bolum 6 Basit Parametreler

Main
item

Parametre No.

Ayar Araligi

Fabrika Cikigi

AOO. Kontrol Modu

0: Baslatma ve durdurma
yasak

1: Tus Takimi

2: Terminal

3: Tus T+Terminal

4: lletisim portu

5: Tug T+iletigsim Portu

6: Externalcontrol+communication
7: Tus T+Terminal+lletisim P.
0: Gerilim Rampali baslangi¢
1: Akim limitli baglangic

2: Torklu baglangic

3: Testmodu

3: Tus
takimi+Termin
al

0: Gerilim Rampali Baslangi¢

1: Akim Sinirli Baslangig 0: Gerilim
AO1. Baslangi¢ Modu 2: Torklu Baglangic Rampali
3: Test modu Baslangic
A02. Baslarkenki
akim limiti siniri 50%-600% 300%
AO03. Baslarken ki
gerilim Yuzdesi 20%-80% 35%
A04. Baglama Suresi 1s-120s 15s
AO05. Gerilim koruma 60%-85% 65%
AO06. Erken kalkis
stresi 1s-10s 5s
AO7. Duration 1s-120s 10s
A08. Hizlanma sonrasi
Zaman 1s-10s 3s
A09. Yumusak Durus suresi Os-60s Os
AL0. Y K baslatict tiri 0: Cevrimici ) L
. Yumusak baslatici tirt 1: Bypass tipi 0: Cevrimigci
Al11. Programlanabilir .
Role 1 g Fonksiyon: 5: Calisma Eylemi
0: Eylem yok
A12. Programlanabilir 12 Cihaz acildi
Réle 1 bekl 2: Yumusak Os
ole 1 bekieme baslatma
suresi 3: Bypass eylemi
A13. Programlanabilir 4: Yunusak durus )
Role 2 5: Galisma eylemi 7. Hata
6: Standby eylemi
Al4.Programlanabili 7:Hata os

r Role 2 bekleme
suresi

8: Akim vans eylemi Gecikme:
0-600s
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'i\f:m Parametre No Ayar Araligi Fabrika Cikis!
A15. Current arrival 1%-600% 100%
Al6. Return difference of
current arrival 1%-100% 20%
A17.4-20mA akim Ust siniri 50%-500% 200%
o 0: Line type
A A18. Motor kablolama tir - 0: Line type
Basit 1: Inner triangle
Para- -
metre | A19.Istasyon Adresi 1-127
-ler
0:2400
A20. Haberlesme 1:4800 .
baud hizi 2:9600 2:9600
3:19200
A21.Gecikme Baslangi¢ 0-999 0
Suresi _
A22. Ekran dili 0: Ingilizce 1: Gince
1: Cince
A23. Reserv 0 0
'i\tﬂ:lg Parametre No Ayar Araligi Fabrika Cikigi
BOO. Galisma asiri yik 1-30 10
seviyesi
BO1. Coklu asiri akim
B baglatma 50%-600% 500%
Koru- | BO2. Baslarkenki asiri
ma akim koruma stresi 0s-120s 58
Para-
B03. Coklu asir akim
njlztrrie calistirma 50%-600% 200%
B04. Calisma asiri akim
koruma suresi 0s-6000s 55
B05. Coklu asiri gerilim
korumasi 100%-140% 120%
896. A§|r| gerilim koruma 0s-120s 5s
suresi
BO7. Coklu dusuk gerilim
Korumasi 50%-100% 80%
898. I_:)ijsi]k gerilim koruma 0s-120s 5
suresi
B09. Ug faz dengesizligi 20%-100% 40%
B10. Ug faz dengesizligi stresi 05-120s s
B11. Coklu disuk yuk 10%-100% 30%

korumasi
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?{I:,ﬁ Parametre No Ayar Araligi Fabrika Cikis
B12. Dusuk yuk koruma 15-120s 10s
suresi
:Herhangi f: :Herh i f:
B13. Faz Sirasi segimi (1): Pi;igfnfg;lza&zrzlsrla& 0:Herhangi faz sirasi
2: Ters faz sirasi
'i\tn:,:? Parametre No Ayar Araligi Fabrika Cikis
- 0: Hata kapatma
COO. Asiri yikte calisma 2: sglt(asalf}?patma P
CO01. Asiri akimda baglma 2 cgg:;patma 1: Yoksay
- 0: Hata kapatma
CO2. Asirt akimda galisma (1): cgltg:;patma P
: 0: Hata k t
CO03. Asiri gerilim korumasi 0: Hata kapatma ata kapatma
1: Yoksay
C . -
:H k 0: Hata kapatma
Koru- | CO04.Dusuk gerilim korumasi (]?; ygﬁ%aﬁpatma P
ma
Para- . - 0: Hata kapatma 0: Hata kapatma
metre COS. Ug faz dengesizligi 1: Yoksay
-leri
U, 0: Hata kapatma
C06. Dusuk yuk 1: Yoksayp 1: Yoksay
0: Hata kapatma
CO?. Yumusak baslatici asir 1: Yoksay 0: Hata kapatma
Isinma
COB. Tristor arizasi acil 0: Kapali 0: Kapali
durum 1: Acik
'i\{lngr]‘ Parametre No Ayar Araligi Fabrika Cikis!
DO00. A faz akimi kalibrasyon
ayan Y 10%-1000% 100%
DO1. B fazakimi kalibrasyon 0,
ayan 10%-1000% 100%
D aD)?azr.lC faz akimi kalibrasyon 10%-1000% 100%
Kalib-
rasyo DO03. Girig gerilimi o
n kalibrasyon ayari 10%-1000% 100%
Fonk-
siyon- | DO04. Cikis gerilimi o
lan kalibrasyon ayari 10%-1000% 100%
D05.4-20mA alt limit
kalibrasyonu 0%-150.0% 20.0%
D06.4-20mA. Ust limit 0%-150.0% 100.0%

kalibrasyonu
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'i\tA:,:? Parametre No Ayar Araligi Fabrika Cikis!
E00. Yumusak baslatici nominal
akimi
EO1. Yumusak baglatici nominal
gerilimi
EO02. Motorun nominal akimi
EO03. Ortalama akim
EO04. Girig Gerilimi

E EO5. Cikis Gerilimi
Du-
rum
Bilgi- E06. A fazi akimi

leri

EO07. B fazi akimi

EO08. C fazi akimi

E09. Basglangig .
tamamlanma ytuzdesi

E10.Ug faz akim dengesizligi

E11. Gig Frekansi

E12. Glg fazi sirasi

Pozitif faz sirasi/ ters faz

sirasi

E13. Kimdilatif calisma slresi

0 minutes-10000 days

E14. Baslangic sayisi

0-65535

E15. Ana kontrol yazilimi
surimu
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Bolim 7 Sorun Giderme

7.1 Koruma yaniti

Koruma kosulu algilandiginda kontrollii baslatici koruma kosulunu programa yazar ve
alarm verebilir veya bir uyari yayinlayabilir. Kontrolli baslatma yaniti koruma seviyesine
baghdir.

Kullanici bu koruma yanitlarindan bazilarini ayarlayamaz. Bu alarmlar genellikle harici
olaylardan (faz kaybi gibi) kaynaklanir ve kontrolli baslatmadaki dahili arizalardan da
kaynaklanabilir. Bu alarmlarin ilgili parametreleri yoktur ve uyari olarak ayarlanamaz veya yok
sayllamaz.

Kontrolli baglatma hata verirse, hatayi tetikleyen kosullari tanimlamaniz ve temizlemeniz,
kontrollli baslatmayi sifirlamaniz ve ardindan yeniden baslatmaniz gerekir. Mars motorunu
sifirlamak i¢in ¢alistirma panelindeki (durdur/sifirla) digmesine basin.

7.2 Hata Mesaji

Asagidaki tabloda kontrollii baglatmanin koruma mekanizmasi ve olasi hata nedenleri
listelenmektedir. Bazi ayarlar koruma seviyesi ile ayarlanabilirken, diger ayarlar yerlesik sistem
korumasidir ve ayarlanamaz veya ayarlanamaz.

No. | Hata Adi Muhtemel Sebep Onerilen ¢6zim Aciklama
1. Ana devrede elektrik olup
| Baslat komutu verildiginde, cz)lmc?'d'lgll?l 'gf”ltm' eé"”- )
Giris kontrollii baglatmanin bir I '”|§ ad 9ar||2 a er|1e|2||' Bu hataya
o1 Faz veya daha fazla fazina giig g U‘IP imlfd'g'tmktomm edin- | it
Kaybi verilmez. ) de ni | estekten parameter
2. Gug karti arizali yardim aiin. yoktur
Cikis 1. Whether the SCR is 1. Check whether the SCR
Faz short-circuited. is short-circuited. Related
02 Kaybi 2. One or more phases 2. Check whether the motor arameters:
of the motor wire are open. | wire is open. 249 ’
3. The main board of the 3. Seek help from the
circuit board is faulty. manufacturer.
A 1. Yk ¢ok fazla. 1. Yumusak baslaticiyi ligili
03 '§|I<rt| 2. Yanlig parameter yliksek modeli ile parametreler
y;“ ema ayari. degistirin. F21, F41
calls 2. Uygun parameter girin.
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No. Hata Adi Muhtemel Sebep Onerilen ¢oziim Aciklama
1. Ygk cok az. ligili trel
04 Duslk YUk | 2. Yanhs parameter 1. Uygun parameter parame reie
ayarl. giriniz. Ir£4':732’F33
1. Sicaklik portu arizali. elzdisr:cakllk portunu kontrol
2. Fan arizall. : ilgili
Asiri Isinma 9
05 Y§ KB 3. Yumusak i Fan:n g_allsmasml parametre:
(vrumusak B) pasiaticinin uzun ont.rho ean. K F48
siire calismas!. 3.Ci az soguyana adar
bekleyin.
1. Girig gerilimi ok - e ilgili
o6 viiksek yiiksek. iaﬁlr@ gerilimini kontrol parametrelar
Gerilim 2. Yanlis parametre y - 1 F26, F27,
ayari. 2. Uygun parametre girin. Faq
1. Girig gerilimi gok - S igili
o Dusik dusiik. i,x.di(img gerilimini kontrol parametreler
Gerilim 2. Yanlig parametre ’ - 1 F28, F29,
ayari. 2. Uygun parametre girin. Fa5
" lgili
1. Yuk ¢ok fazla. 1. Yumusak baslaticiyi
08 Agin 2. Yanlis parametre yuksek bir modelle pgr2a4m;3:t2rgler
Akimda ayarl. degistirin. Fa3 ’
Calisma 2. Uygun parametre girin.
A 1.Yuk cok fazla. 1. Yumusak baslaticiyi ligili trel
09 Sirl 2.Yanlis parametre yuksek bir modelle parame reler
Akimda ayarl. degistirin. : F22,F23,
Baglama 2.Uygun parametre girin. Fa2
L 1. Check whether there is Related
Harici 1. The external fault ; .
10 anza terminal has input. input at the external parameters:
terminal. without
Fazsirasi |1.Girig guclu faz sirasi 1. Faz sirasini dizeltin. lgili
11 arizasi ayar ile uyumlu olmali. 2.Uygun parametre girin. parametre:
F34
1. Girig gerilimi dengesiz. 1. Giri ilimini kontrol
2. Motor sargisi sorunlu. edinlrl§ gertiimini kontro ligili
12 | Akim 13 Transformator sorunlu. > Motor sargisini kontrol parametreler
(}_enge&zll edin. F30, F31,
gl 3. Transformatérde acik F46
devre olup olmadigini
kontrol edin.
1. Tristord kontrol edin. ilgili
13 Tristor 1. Tr_|_stor arizali. 2. Teknik destekten parametre:
arizasi 2. Gug karti arizali. yardim alin. Yok
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Bolum 8 Fonksiyon Acgiklamalari

Asin Yik Korumasi

Asin yiuk korumasi ters zaman limiti kontroliin benimser
35*Tp

Koruma siresi: t = ————
(/p}-1

Bunlar arasinda: t eylem suresini, Tp koruma seviyesini temsil eder,
1 calisma akimini ve ip motorun nominal akimini temsil eder Motor

asiri yuk korumasinin karakteristik egrisi: Sekil 11-1

Overload multiple
Motor asiri yiik korumasi karakteristik 6zellikleri

Coklu
asin yiik
1.05le 1.2le 1.5le 2le 3le 4le Sle 6le
Asin yii
seviyesi
00 79.5s 28s 11.7s 4.4s 2.3s 1.5s 1s
2 00 159s 56s 23.3s 8.8s 4.7s 2.9s 2s
5 00 398s 140s 58.3s 22s 11.7s 7.3s 5s
10 00 795.5s 280s 117s 43.8s 23.3s 14.6s 10s
20 00 1591s 560s 233s 87.5s 46.7s 29.2s 20s
30 2386s 840s 350s 131s 70s 43.8s 30s

oo. Higbir islem yapilmadigini gdsterir
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Model Kodu

Bolum 9 Ekler

]

[-[o11]-[z(©®)]

Z=Cihaz tipi
S=Comprehensive cabinet

011 nominal gici11kW

serisi
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Béliim 10 Modbus iletisim Protokolleri

Protokol

10.1 Modbus RTU iletisim Protokoliine Genel Bakig

Bu yumusak yolverici serisi RS485 iletisim arayiizi saglar ve Modbus-RTU slave
iletisim protokolini destekler, kullanicilar hesaplama yoluyla merkezi kontroll
gerceklestirebilir veya

Elektriksel araylz: RS485 yarim dubleks

Haberlesme parametreleri baud rate 9600, 8 data bits, no parity bit, bit stop bit;
Communication data format

Veri Bigimi: | address code function code data area CRC check

|Veri Boyutu: 1 byte 1 byte N bytes 2 bytes

Soft starter related settings

10.2 Destek Kodu
The soft starter only supports the following codes, if other codes are used, exception codes will be given

Kod 03 06
Fonksiyon Agiklamasi Kayit okuma Tek kayit yazma

Code 03 can only be read with a single word (WORD)

10.3 Modbus RTU iletisim protokolii

Aciklama:

1. iletisim Formati: no check bit, 8-bit data, 1-bit stop bit.

2. Istasyon adresi: 1~127 optional

3. Communication baud rate: 2400-19200 optional

4. Support modbus function: 03, 06

5. Maximum number of registers transferred at one time: 32

Modbus Fonksiyon Adi Ayar Araligi Fabrika Cikigi Aciklama
0 SS Nominal Akimi Yaz
SS Nominal Gerilimi Yaz
2 Mot Nominal akimi oY
0 Devre disi
1 Tus Takimi
2Terminal
3Tus T+Term 3: Tus Takimi +
3 Kontrol Modu 4 Haberlesme P. Terminal R/W
5Tus T+Haberlesme P.
6Term+ Haberlesme P.
7 Tus
T+Term+Haberlesme
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Modbus Fonksiyon Adi Ayar Araligi Fabrika Cikis! Agiklama
0 Gerilim Rampali
- baglatma 0: Gerilim Rampali
4 Baslatma Tiiri 1 Akim limitli baslatma | baslatma RW
2 Torklu baslangig
3 Test Modu
5 Akim limitli baslangic| 50%-600% 300% RW
akim limiti
6 ik baglangig gerilimi 30%-80% 35% RW
7 Gerilim rampali 1s-120s 15s R/W
baslangi¢ baglama
suresi
8 Gerilim Koruma 60%-85% 65% RW
9 ilk Rampa Siiresi 1s~10s 5s RW
10 Bekleme suresi 1s~120s 10s RW
11 Rampali bitis sUresi 1s-10s 3s RW
12 Yumusak durus siiresi | 0s~60s Os R/W
0: Cevrimici i .
13 ;(‘;Jimugak baslatic 1: Bypass tipi 1: Bypass tipi R/W
0 Devre digi
1 Gug agik
2 Basglatma
3 Bypass
14 Programlanabilir Rdle| 4 Durdurma 5: Calisma R/W
5 Calisma
6 StandBy
7 Ariza
8 AKim sinirina ulasildi
15 PR1 Bekleme Siresi | 0~600s Os R/W
0 Devre disi
1 Glg acik
2 Baslatma
3 Bypass
16 Programlanabilir Réle| 4 Durdurma 7: Ariza RW
5 Calisma
6 StandBy
7 Ariza
8 Akim sinirina ulasildi
17 PR1 Bekleme Suresi | 0-g00s Os RW
18 AKim siniri 1%-600% 100% RW
19 Curr Reach Hyst 1%-100% 20% R/W
20 4~20mA akim limiti 50%-500% 200% R/W
0: Line type o
21 Motor Kablolama 1: Inner triangle 0: Line type RW
22 Modbus Addr 1~127 RW
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Modbus Fonksiyon Adi Ayar Araligi Fabrika Cikis! Agiklama
0:2400
1:4800
23 Modbus Baundrate 2:9600 2:9600 RW
3:19200
24 Asin yikte calisma 1-30 10 RW
sinifi
25 Asiri akimda baglatma | 50%-600% 500% R/W
yizdesi
26 Asiri akimda 0s-120s 5s R/W
baslatma siresi
27 Asiri akimda ¢alisma 50%-600% 200% RW
ylzdesi
28 Asiri akimda galisma 0s-6000s 5s R/W
suresi
29 Yuksek gerilim 100%-140% 120% R/W
yuzdesi
30 Yiiksek gerilim suresi| 0s-120s 5s RW
31 Duslk gerilim ylizdesi | 50%-100% 80% R/W
32 Dusuk gerilim suresi 0s-120s 5s RW
33 Akim dengesizligi 20%-100% 40% RW
ylzdesi
34 Akim dengesizligi 0s-120s 3s RW
suresi
35 Dusuk yik yluzdesi 10%-100% 30% RW
36 Dusuk yuk suresi 1s-120s 10s R/W
0: Herhangi faz sirasi 0: Herh i
1: Pozitif sira -rlerhangl faz
37 Faz sirasi 2: Ters Faz Sirasi sirasi RW
. 0: Hata ve durdur 0: Hata ve durdur
38 Asiri yukte galigma 1: gérmezden gel R/W
39 0: Hata ve durdur )
Asiri 1: gérmezden gel 0: Hata ve durdur R/W
. 0: Hata ve durdur
40 Running OC 1: gérmezden gel 0: Hata ve durdur R/W
0: Hata ve durdur
41 Yiiksek Gerilim 1: g6rmezden gel 0: Hata ve durdur R/W
- - 0: Hata ve durdur
42 Disuk Gerilim 1: gdrmezden gel 0: Hata ve durdur| R/W
0: Hata ve durdur
43 Akim Dengesizligi 1: gérmezden gel 0: Hata ve durdur| RW
- . 0: Hata ve durdur
44 Dusuk Yik 1:gdrmezdengel 1: IGt‘jrmezden RW
ge
. 0: Hata ve durdur
45 SS Yiiksek sicaklik 1: gormezden gel 0: Hata ve durdur| RW
0: Kapali . RW
46 SCR SC Start 1: Acik 0: Kapali
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Modbus Fonksiyon Adi Ayar Araligi Fabrika Cikis! Agiklama
47 Rezerv
48 A akimi kalibrasyonu 10%-1000% 100% R/W
49 B akimi kalibrasyonu 10%-1000% 100% RW
50 C akimi kalibrasyonu | 10%-1000% 100% RW
51 Girig gerilimi 10%-1000% 100% RIW
kalibrasyonu
52 Cikis gerilimi 10%-1000% 100% R/W
kalibrasyonu
53 4-20mA Diistik 0%-150.0% 20.0% RW
kalibrasyonu
54 4-20mA Up Yitksek | 9%-150.0% 100.0% RIW
kalibrasyonu
55 Ekran Dili 0: English . RIW
1: Chinese 1: Chinese
56 Ekran modu 0 Ortalama akim 0 Ave Current RIW
1 3 faz akimi
57 SS Versiyonu Oku
58 Accu Run Second H Oku
59 Accu Run Time Oku
60 SS Baslatma Siresi Oku
61 Rezerv R/W
Equipment status
0 Hazir
1 Baslatma
100 Yumusak baslatici 2 Cahistirma Oku
durumu 3 Durdurma
5 Hata
0:Hata yok
1:Girig Faz Kaybi
2:Calisma Girisi faz
kaybi
3:Cikis Faz kaybi
4:Calisma Cikisi
Faz Kaybi
5:Asin ylkte
|
101 Akim hatalari gi‘lgmay[-,kte Oku
baslatma
7:Dislk yus

8:Hizl asin akim
9:Akim dengesizligi
10:SS ylksek 1si
11:Yuksek Gerilim
12:Dusuk Gerilim
13:SCR Hatasi
14:Baslama Zmn As
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Modbus Fonksiyon Adi Ayar Araligi Fabrika Cikis! Agiklama

15:Jog Zaman Asimi

16: Asirn akimda

calisma

17:Asiri akimda

baslatma

18: Yasaklanmis

19:Mot yuksek isi
101 20:Faz kisa Oku

devre

21:Toprak kisa d

22:Dig ariza

23:Yuksek Frek.

24:Duslk Frek.

25:Faz Sirasi H.

26:Curr Hard Err

27: ig Ariza
102 Ort Akim Oku
103 Giris Gerilimi Oku
104 Cikis Gerilimi Oku
105 A akimi Oku
106 B akimi Oku
107 C akimi Oku
108 Cikis gerilimi ylzdesi. Oku
109 Akim dengesizligi Oku

yuzdesi
110 Gorunen Gug Oku
111 Gug Frekansi Oku
112 Faz sirasi Oku
113 Yumusak yol verici Oku

sicakligi
114 Motor sicakligi Oku
115 Akim caligma siresi Oku
116 Accu Run Time Oku
117 Baslanma siiresi Oku
118 SS Versiyonu Oku
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Modbus Fonksiyon Adi Ayar Araligi Fabrika Cikisi Aciklama
Tarihsel ariza kaydi
300 ik ariza adi Oku
301 Besleme gerilimi Oku
302 A fazi akimi Oku
303 B fazi akimi Oku
304 C fazi akimi Oku
305 Kimdilatif calisma Oku
suresi
306 ikinci ariza adi Oku
307 Besleme Gerilimi Oku
308 A fazi akimi Oku
309 B fazi akimi Oku
310 C fazi akimi Oku
311 Kumdlatif galisma Oku
suresi
312 Uglincii ariza adi Oku
Oku
354 Onuncu arizanin adi Oku
355 Besleme Oku
356 Afazi akimi Oku
357 B fazi akimi Oku
358 C fazi akimi Oku
359 Kimdilatif calisma Oku
suresi
Control Command
0x0001 Baslat
0x0002 Rezerv
406 L(:;\dt:ol komutu 0x0003 Dur Yaz
0x0004 Hata
sifirlama
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10.4 Anormal yanit

Kod isim goster
01 Gegersiz fonksiyon Fonksiyon kodu kontrollii baslatici desteklenmiyor
02 Gegersiz veri adresi lllegal address, cannot execute

Alinan veriler yuritilemiyor
03 Gegersiz veri degeri 1: Parametreler alani asiyor

2: Parametreler degistiriliemez

3: Calisma zamani sirasinda parametreler
degistirilemez

- Not:

» Kontrolli basglaticinin iletisim adresi, iletisim hizi ve dogrulama modu kontrol tnitesinin
iletisim ayarlariyla ayni olmalidir.

» Yanit verileri alinamiyorsa, lutfen yukaridaki parametre ayarlarini ve terminal
baglantisinin dogru olup olmadigini kontrol edin.

» Birden fazla kontrolli baslatici ile iletisim kurarken, son485+ ve 485 terminallerinin her iki
ucuna 120 ohm direncler baglanmalidir.

- Diger MODE BUS cihazlarina baglanirken, asagida gosterildigi gibi baglanmahdir:

Yumusak Yol verici Diger MODBUS aygitlari
485- 485-
485+ 485+
Shield to shell
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Importer:

Simay Elektrik Malzemeleri Tic. LTD. STi

Muratpasa Mahallesi Sehit Cihan Erkan Sokak Ali Enderer is Mrk. 14/A
Bayrampasa/istanbul

Tel:(0212) 613 13 93-613 17 30

Exporter:

FHETRERSHERAR
YOG YUEQING YOUGU ELECTRIC CO.,LTD

DongAo Industrial Zone, Liushi Town, Wenzhou Yueqing City,zhejiang, China
Tel:+86-13958837838 Fax:+86-577-62058716
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