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Temel Parametreler

Istenilen Parametre Girilecek deger Aciklama
Harici ac¢ kapa PO-04 0=KEYPAD Cihaz Uzerinden veya
1=TERMINAL harici olarak motoru
baslatmaya yarar
Harici hiz ayari PO-06 1=KEYPAD Cihaz Uzerinden veya
2=TERMINAL harici olarak
motorun hizini
ayarlar.

Kalkis Stresi PO-23 Istediginiz deger Motorun kag sn
sonra maksimum
frekansa gececeginin
ayariyapilir

Durus Suresi PO-24 Istediginiz deger Motorun kag sn
sonra duracagini
secersiniz.

Maksimum Frekans PO-14 Istediginiz deger Motorun maksimum
donecegi hiz segilir.

Minimum Frekans P1-04 Istediginiz deger Motorun minimum
ve baslayacagi deger
secilir.

Durus Turi P1-13 0=Sure(Rampali) Motorun nasil

durus duracagi secilir.
1=Serbest durus

Fabrika Ayarina alma | PO-28 1 Striclyl fabrika
ayarina getirir.

Motor Parametreleri

Motor kW degeri P4-01 Motor etiket degeri | Motor kW degeri
girilir.

Motor Amper degeri | P4-04 Motor etiket degeri Motorun amper
degeri girilir

Motor gerilim degeri | P4-02 Motor etiket degeri Motor gerilim degeri
girilir.

Motor rpm degeri P4-06 Motor etiket degeri Motor rpm degeri

girilir




Motoru otomatik tanitma

Motor otomatik P4-00
tanitma

1=Statik tanima Motorun amper kw
2=Dondirerek tanitma | gerilim degerlerinin
bilinmedigi
durumlarda kullanilir

1: Oncelikle P4-00 parametresine girilir.

2: Eger motor bos ise 2 yapilir eger motor dolu ise 1 yapilir .(Motordan iki sekil tanitimda da ses gelir
endiselenmeyin motora zarar vermez.)

Ornekler:

HARICi AC-KAPA

D1 S Harici ag-yapilacagl zaman baglanti soldaki
0s —" Sekildeki gibidir.
3 —"
N4 _/
CoM

Harici POTANSIYOMETRE

Harici potansiyometre takilacagl zaman baglanti:

10v Al GND

Jog Parametreleri

istenilen Parametre Girilecek deger Aciklama

JOG frekansi P7-00 istediginiz deger Jog’un maks degeri

JOG kalkis siresi P7-01 istenilen deger Jog frekansin kag sn
surede maksimum
hizina geleceginin
suresini secer

JOG durus slresi P7-02 istediginiz deger Jog frekansin kag sn
strede duracaginin
suresini secer

JOG yoni P7-28 O=ileri Jog dénis yonuni

2=Geri secer.




Réle Cikisl

Réle Cikisl

P6-00

0= Cikis yok
1=Calisma Sinyali
alindi

2=Cihaz arizaya gecti
3=Frekans Ust sinirda
5=Cihaz O frekansda
6= Motor asiri yik
hatasi

7=SUrlcU asir yik
11=Calismaya hazir

Bu seceneklerden
istediklerinizi
kullanarak réle
cikislarini
kullanabilirsiniz




