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SMA'nin Hizl Kilavuzu

1.0ns&

SMA serisi ekonomik AC striclyl sectig iniz igin tes ekkir ederiz.

AC surlctsuni kullanmadan énce, makineyi dog ru bir s ekilde kurup
kullanabilmeniz, is levlerini tam olarak yerine getirebilmeniz ve glvenlig i sag layabilmeniz
icin lutfen talimatlari dikkatlice okuyun. Litfen bu talimati daha sonra bakim ve onarim
icin strekli olarak saklayin. AC siriict gig elektronig i Grintddr, bu nedenle
guvenlig iniz igin lGtfen kurulumun, hata ayiklamanin ve parametrelerin kalifiye
profesyonel elektrik mihendisleri tarafindan ayarlandig indan emin olun. Talimatlardaki
tehlike ve Not gibi semboller, AC siiriiclyii tas irken, kurarken, ¢alis twirken ve kontrol
ederken alinmasi gereken givenlik éhlemlerini hatirlatir. AC surlclyt daha givenli hale
getirmek igin litfen bu talimata uygun s ekilde ¢alis tirin.

Herhangi bir s tipheniz varsa, lGtfen diinyanin her yerindeki acentelerimizle iletis ime gegin.
llke ve profesyonellerimiz size hizmet etmeye hazir.
Bu talimat éhceden haber verilmeksizin deg is tirilebilir.

| N Tehlikeli veya yanlis kullanim yaralanmalara neden olabilir.

N Tehlike

+ Kablolamayi yapmadan énce glic kaynag ini kapattig inizdan emin olun.
* AC giicti kesildikten sonra s arj g&tergesi scnmuyorsa, AC surlcide hala yiiksek voltaj var
demektir ki bu ¢ok tehlikelidir ve dahili devreye ve biles enlere dokunmayin.

« Galis irken PCB tizerindeki pargalari ve sinyalleri kontrol etmeyin.
+ AC strtictstintin dahili kablolarini veya biles enlerini kendi bas iniza s&kmeyin ve deg is tirmeyin.

« Lutfen AC strtctiniin toprak ucunu toprag a bag ladig inizdan emin olun.

+ Kontrol paneli ve biles enlerinin &el olarak tekrar takilmasi ve deg is tirilmesi kesinlikle yasaktir,
aksi takdirde elektrik ¢arpmasi ve patlama gibi tehlikeler meydana gelebilir.

Yanhs ¢als tirma durumunda ddnls tirdclye veya mekanik sisteme
zarar verebileceg ini unutmayin.

INot

+ ACigindeki biles enler igin voltaj testi yapmayin.
¢Unku bu yariiletken pargalar yiksek voltaj altinda kolayca hasar gdrebilir.

«1 nvertdg cikis terminali UYW'nin AC kaynag ina bag lanmasi kesinlikle yasaktir.

+ CMOS ve IC'nin ana devre kartlari statik elektrig in etkisine ve hasarina kars 1 hassastir, bu nedenle
ana devre kartina dokunmayin.

« AC'yi yalnizca kalifiye profesyoneller kurabilir, hata ayiklayabilir ve bakimini yapabilir

strmek.

* AC suirticist hurdaya gikarilirsa, litfen onu endstriyel atik olarak deg erlendirin ve yakilmasi
kesinlikle yasaktir.
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2. Urlnlerin standart cellikleri
2.1 SMA serisinin isim plakasi agiklamasi

Modeli:

_SMAQD75G__ 43 bir,

Uriin yapisi versiyonu

380V Gerilim seviyesi,
43, Ug fazli 380V anlamina gelir

AC Siriici i,
0D75, 0,75KW anlamina gelir

Seri adi

2.2 Uranlerin genel &ellikleri

Urtin adi SMA
Kontrol modu SVPM
- Giris gUg kaynag 1 380Vgic: 330~440; 220Vgli¢: 170~240

es bitlik dijital tip
durumu géintiler

Ekran frekansi, akim, hiz, voltaj, PID
sicaklik, ileri ve geri durum, ariza vb.

lis ma sicakhg 1-10~50°C

Nem %0~95 Bag Il nem (yog us masiz)
Titres im 0,5G'nin altinda
Menzil 0.10-800.0Hz
Kesinlik Dijital: %0,1 -1050°C

Analog: %0,1 (25°C)

Ginarlig G ayarla

Dijital: 0,1Hz;
Analog: Maksimumun 1%o'si
Galis ma frekansi

qkis ¢ é&indrlig 0,10-8¢0,0Hz
Klavye ayari
yéntem Kodlayici ayari
Similasyon .
Harici voltaj 0-10V0-20mA
ayar yintemi

Dig er fonksiyonlar

Alt frekans limiti, bas langig frekansi, durma frekansi

Hizlanma ve

Hizlanma ve yavas lama stiresi (0,5-6500 saniye) yavas lama kontrolti
keyfi olarak segilebilir

V/F eg risi V/F eg ris|

isteg e gdre ayarlanabilir

Tork kontrolu

Tork artis 1 ayarlanabilir ve bas langig torkunun maksimum %100'i 1,0Hz'de
%150'ye ulas abilir.

6 ¢ ok fonksiyonlu dijital giris terminali, ileri ve
geri calis ma, ileri ve geri jog, YUKARI/AS Ad is levi, sayac, harici acil

Diiital giri
nalginy durdurma ve dig eris levler.
2 cok s levli dijital giris bag lanti noktasi:
Analog giris Giris voltaji aralig 1: 0V~10V
Giris empedansi: 22kQ
2 ¢ok fonksiyonlu dijital ¢ikis terminali, calis ma, frekans, harici
Dijital ¢1kis anormallik, program ¢alis masi vb. sirasindaki gétergeler ve alarmlar. 1
cok fonksiyonlu dijital ¢ikis bag lanti noktasi:
Analog ¢ ikis qkis voltaji aralig 1: 0V=10V

Qkis akimiaralig 1: OmA~20mA

2
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Dig er fonksiyonlar

Otomatik voltaj regtilasyonu (AVR), yavas lama durdurma veya serbest
durdurma, DC fren, tas 1yici ayarlanabilir, 10 KHz'e kadar vb.

koruma

As inyikleme Elektronik rde, AC siiriiciiyii korur (dakikada %150 sabit tork).

SI GORTA korumasi SI [GORTA sigortalandig inda motor durur.

220Vline: DC gerilimi >400V;

As im gerilim 380Vline:DC gerilimi >800V

Yetersiz voltaj 220Vline: DC voltaji <200V;
380Vline:DC gerilimi <400V

Devrilmeyi Onleme Hizlarjma ve yavas lamada durmayi énleme

vb.

Qkis kisa "
devre Elektronik devre korumasi
Sog utucunun as iri1sinma korumasi, ters limit, makineyi galis tirdiktan
Dig er fonksiyonlar sonra dog rudan bas latma, ariza sifirlama fonksiyonu, parametre kilitleme

3. Depolama ve kurulum

3.1 Depolama

Bu Urlin kurulumdan éce ambalaj kutusuna yerles tirilmelidir.
Kullanilmayacaksa, saklarken lutfen as ag 1daki & elere dikkat edin:

*Tozsuz ve kuru bir yere konulmalidir;

*Depolama ortaminin sicakhig 1-20°C ile +65°C arasinda olmalidir; *Depolamanin

bag il
nemi, yog us masiz, %0 ile %95 arasinda olmalidir;

*Depolama ortaminda as indirici gaz ve sivi bulunmamali;

+En iyisi bunlari raflara koymak ve uygun ambalajlarda saklamaktir;

*AC sr

st uzun sure saklanmamalidir. Uzun sireli depolama, elektrolitik

kapasitdiin bozulmasina yol agacaktir. Uzun sureli depolama gerekiyorsa yilda en az
bir kez, elektriklenme siiresi en az 5 saat olacak s ekilde elektrik verilmesi
sag lanmali ve voltaj regllatdiiile voltaj yavas yavas nominal voltaja

yukseltilmelidir.

3.2 Kurulum sahasi ve ortami

Lutfen AC sirictyt as ag 1daki sitelere kurun:

*Ortam sicakhig inin -10°C~50°C oldug u ve havalandirmanin iyi oldug u alan;

*Damlamanin olmadi§ 1 ve nemin diis Uk oldug u saha;
*Damlamanin olmadi§ 1 ve nemin dis Uk oldug u saha;
*Gunes 15 1§ 1 almayan, mukavemeti ylksek ve ciddi miktarda toz dis en site;

*As Indirici gaz ve sivinin bulunmadig 1 alan;
*Daha az toz, yag , gaz ve metal tozu iceren saha;

«Titres imin olmadig 1, bakimi ve kontrolii kolay olan site;

+Elektromanyetik giris imi olmayan site;
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3.3 Kurulum alani ve yini

*Sog utma ve bakim kolaylig 1 agisindan, s ekilde gésterildig i gibi AC strtictiniin ¢evresinde
yeterli alan bulunmalidir:

*I yi bir sog utma etkisi elde etmek i¢in, AC stirliciinin dikey olarak monte edilmesi ve
havanin diizgiin akis 1nin sag lanmasi gerekir.

*Kurulum sag lam deg ilse, AC suriciniin tabaninin altina diiz bir plaka yerles tirdikten sonra
kurun. Gevs ek bir ylizeye monte edilirse, gerilim ana devre pargalarinin hasar gdmesine
neden olabilir ve AC sir(ci hasar gaebilir.

*Montaj yapilacak duvarda demir sac gibi yanici olmayan malzemeler kullaniimalidir.
*Ayni kabine birden fazla AC suriici monte edilecekse yukari as ag 1 yinde monte edilmeli,

aralarindaki mesafeye dikkat edilmelidir. Ayrica, litfen s ekilde gésterildig i gibi bos Iug a
ytnlendirme ytnlendiricisini de ekleyin.
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SMA20 Boyutu

s

1]
[
|2
1 h ﬁ |
Uriin &ellikleri
G Qkis Uygulanabilif
Gtlikler Tip Giris e Akimi(A) | Motor

Gerilim (KW) 1 an
SMAQ0D4G23A 04 04
SMAOD75G23A 0,75 3.8 0,75

SMA10 Tek/iig fazh 220V
SMA01D5G23A 1.5 7.0 1.5
SMA02D2G23A 2.2 9.0 2.2
SMA04D0G23A . 4.0 17.0 4.0

SMA20 Ug fazli 220V
SMA05D5G23A 5.5 20.0 5.5
SMAOD75G43A 0,75 3.4 0,75
SMA10 SMA01D5G43A 1.5 4.8 1.5
SMA02D2G43A 2.2 6.2 2.2

Ug fazli 380V
SMAQ4D0G43A 4.0 11.0 4.0
SMA20 SMAO5D5G43A 5.5 14.0 5.5
SMAQ7D5G43A 7.5 17.0 7.5
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4. AC surucUnun temel bag lanti s emasi

4.1 Kablolama pargcasi
Ana devre ve kontrol devresine ayrilmis tir. Kullanici kasanin kapag ini kaldirabilir
ve ardindan ana devre terminali ve kontrol devresi terminali gdlebilir. Kullanic
as ag idaki s emaya gdre dog ru bir s ekilde bag lanmalidir.
As ag 1dakis ekil SMA'nin fabrikadan ¢1kti§ 1 zamanki standart kablo bag lanti
s emasidir.

DB Frenleme Unitesi

R - R
ac
L s— - s SMA
o AC stirlicist
T - T

GND,
aczo0v :
: [ begusTe Q e : I il gias
: Tersine GALIS TIR /‘ 2 : . :
| s % s : vio | Elektrik carpmasi kapasitesi:
. 250VAC/3A

Dijtal giis | Tersinejos = s -
. | oumakiginyanas ) s -
(Hata sifirlama) o, s6 .

oo
vee
At
Analog - : : r01:0-10v10-20ma
a5 T perametrelere ge e . .
AlT:0-10v GND [ VE

R485 | letis m veriaraytz
ALZ0-10V/0-20mA
parametrelere gare gecis

Acilams: 1Sembol s ce@ terminat tems der
2Sembol kontr@devresi terminalitemsi eder

4.2 Ana devre terminalinin agiklamasi

Terminal is areti Tanim

Glg giris terminali (220V sinifi, tek fazli ve Ug fazli paylas 1m, tek

RST faziginisteg e bag I iki terminal erig imi).
uvw AC surtictniin ¢ikis  terminali
DB+ DB Fren direncinin bag lanti terminali
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4.3 Kontrol devresi termmalmm agiklamasi
terminal Tanim Fabrika ayari
+10V
vee Gug VCC'si +10V/+24V sag lanabilir ve P2-23 gegis yapmayi segebilir
Al Analog giris terminali 1 Giris gerilimi
Giris gerilimi
A2 Analog giri terminali 2 Gerilim ve akim deg is tirme ve P2-12 gegis yapmayi segebilir
GND GND ortak terminali AC srict topraklamasi
L Qkis voltaji

AO1 Analog ¢ikis terminali Gerilim ve akim gegis i ve P2-17 gegis yapmay seg ebilir
S1 Cok fonksiyonlu giris 1 Pozitif rotasyon

S2 Gok fonksiyonlu giris 2 Negatif rotasyon

s3 ok fonksiyonlu giris 3 Durdurmak icin sahil

s4 Cok fonksiyonlu giris 4 Cok hizh SS1

S5 ok fonksiyonlu giris 5 Cok hizli SS2

6 Cok fonksiyonlu giris 6 Cok hizli 5S4

VE

RS485 araytizi 9600BPS,8N2
Y2 Transistd dijital gikis 1 Kos ma
Y1A Rde ¢ikis 1
normalde ac ik kontak
Y1B Rde cikis 1 Ariza gikis 1
normalde kapali kontak

YAC Rde komutu

5.Dijital operat&in agiklamasi

5.1

Potansiyometre,  ——1 .
ayarlanabilir diig me
o
5.2 Gésterge agiklamasi
Gésterge Durumu Tanim
i LeRi Agik Motorun ileri dénis  durumu
GERI Asik Motorun ters diniis durumu
Hz. Acik Frekans arayiizii
A Aok Meveut arayiiz
RPM Aok Hiz aray(izi

Operatd paneli

Parametre
onay anahtar:

shifttus u  ——}

|~ Gountieme alan

\

48888,

[EWD) [REV) [Rz] (A ] [ReM]

Pozitif ve negatif déndirme
— s u

: ——————— Fonksiyongiris tws u

—

Sifrlama . unu durdur
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5.3 Galis tirma o‘neklermm aciklamasi

Gartintiilemek Aciklama
F oS00 Gkis frekansi
R OO0 Gkis akimi
U 3ED Gkis voltaji
E 530 EDC voltaji
ro2n Sicaklik
550.0 Frekansi ayarla
b 0,0 PID

5.4 Calis tirma panelinin harici ¢ekme ¢ergevesinin montaj
delig i boyutu

Sac montajinin delik boyutu: 84x55

6.Fonksiyon Kodu Tablosu

PO Temel parametreler grubu

! ng Parametre adi Ayar Aralig | Varsayilan adyes
OperaS)ll_on 0~P0-03
P0-00 frepk:]:sll Frekans panel tarafindan 50.0 0000H
ayarlandi§ inda frekans ayarlama siragi
ayar 4 9 4
0~3
Operasyon 0:Calis ma paneli kontroli
PO-01 komutunun 1:Terminal AI1 kontrolu 0 0001H
kaynag 1| 2: Terminal AI2 kontroli 3:
RS485 kontroli
0-~-3
Frekans 0:Galis ma paneli frekansini ayarla
P0-02 kﬁ;nl#aulem 1:Terminal A1 kontrolii 0 0002H
ynag 2: Terminal AI2 kontrold 3:
RS485 kontroli
Maksimum 5'0~§0.(.)HZ .
P0-03 frekans AC suricid ¢ikis inin maksimum 50.0Hz | 0003H
frekansi.
0,5~6500,0s
« | Gkis frekansi suresini, bas langig
P0-04 LR frekansina gdre karar vererek en 10.0s | 0004H
yuksek frekans suresine ulas In.
0,5~6500,0s
.| Gkis frekansi suresini, bas langig
Po-05 | Yavas lamastresil £ o hsina gére karar vererek en 10.0s | 0005H
dis Uk frekans siresine ulas 1n.

8
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P0-06

Durdurma
modu

0~1
0: Durdurmak igin rampa
1: Durmaya yanas ma

0006H

P0-07

Ddndirme
yan

0~1
o leri
1:Ters

0007H

P0-08

Tas tyici
frekansi

1.0~10.0
1-10K Ogeg e gde ayarla

Modeli
bag imh

0008H

P0-09

Motorun
nominal freka

0~maksimum frekans
hifotorun nominal frekansini ayarlayin

50.0Hz

0009H

P0-10

Motor anma
gerilimi

48~480V

Motorun nominal voltajini
ayarlayin

Modeli
bag imh

000AH

PO-11

Motor anma
akimi

0.10~100.00A

Motorun etiket ayar deg eri, AC
strticindn ¢1kis akimini sinirlamak,

as irrakimlari élemek icin kullanilabilif.

akimi sag layin ve motoru
koruyun. Motor akimi bu deg eri

as arsa, AC sUriict korunacaktir.

Modeli
bag imli

000BH

PO-12

1 zleme secimi

2~6

2:.cikis frekansi,cikis akimi,gikis
voltaji

3:igikis frekansi,gikis akimi,gikis
voltaji,

DC gerilimi

4:cikis frekansicikis akimi,cikis
voltaji,

DC Gerilim, PID

S:icikis frekansi,cikis akimi,gikis
voltaji,

DC GerilimiPIDfrekans akim gerilimini
ayarla

6:clkis frekansi,cikis akimi,gikis
voltaji,

DC Gerilimi, PID, frekans akim
gerilimini ayarlar,

sicaklik

000CH

P0-13 Ekr

n modu

0~3999

0:0,1 Hz

1: %0,1

2~39:120*Frekans komutu/
AO4(Motor numarasini ayarla)=r/dak
400~3999:Bit 4 ondalik nokta
konumunu ayarlar

Bit 3-1, %100 frekans ayar

deg erini belirler

000DH

PO-14

Parametre
segimi

0~65535

0:Parametreyi deg is tir
7:Fabrika ayarlarini geri yiikleyin
10:Kullanicr verilerini kaydet

210: kullanici verilerini kurtar

000EH

9




P1 V/F kontrol parametreleri grubu

islev Parametre ~
Kod isim Ayar Aralig 1 Varsayilan adres
P1-00 V/H Segimi 0~4 0 01:00H
Cok noktall
P1-01 V/F 0.0~P1-03 1.0Hz | 0101H
frekansi(F1)
Cok noktali
P1-02 | V/Fvoltaj 0.0~P1-04 %3,0 | 0102H
V1)
Cok noktali 0: Dpg rusal
P1-03 V/F P1-0TPT1-05 1: p1-0~"1 Jy oy 10.0Hz | 0103H
frekans(F2) p1-10 parametresi
V/F gerilimi elde{etmek igin ¢ ok npktali noktalar
P1-04 ilis kisi herhangi bir VF %28,0 | 0104H
P1-02~P1-D6 (V2) g
- 2:1,3 glic Cok
noktalias ag 1 PR
P1-05 tofk V/F P1-03~P1-07|eg risi 25.0Hz 0105H
frekans(F3) 31,7 giic Cok
noktali as ag 1 fork V/F voltaj
P1-06 s a0 ok VB Vokal %550 | 0106H
(V3) 4:2,0 giig kapatma
egri torku Cok noktali
P1-07 V/F P1-05-P1-09 frekansi(F4) 37,5Hz | 0107H
Cok noktali v/
P1-08 F gerilimi P1-06~P1-10 (V4 %78,0 | 0108H
Cok noktali V/
P1-09 F P1-07~P(-03 frekansi(F5) 50.0Hz | 0109H
Cok noktali v/
P1-10 Fvoltaji P1-08~%100,0 %100,0 | 010AH
(V5)
0.00~P0-03
Joglama frekansi, ¢ok fonksiyonlu
P1-11 JOG kontak giris inin joglama frekansi 6.0Hz | 010sutyen
frekansi komutu olarak segildig i zamandir.
Minimum 0,00~50,00Hz
P1-12 cikis AC siirtictinin minimum ¢ikis frekans| 1.0 Hz | 010CH
frekansi
P1-14~%100
Gl Frekans komutunun Ust siniri,
13 ma frekans komutunun maksimum
P1-13  |frekansinin st deg erini en yiiksek frekansin %1 100% | 010DH
sinin bit birimine ayarlayin
Galis ma %0~P1-13
- %0 010EH
P1-14 frekansininalt | prinimum frekans
siniri

10




P2 Terminal fonksiyon grubu

islev Parametre .
Kod isim Ayar Aralig 1 Varsayilan adres
S1 giris
pp.0o | terminali 1| 02:00H
fonksiyon
segimi
- 0~14
S2 girig .
terminali 0:1 5 levyok . .
P2-01 fonksiyon 1:1 leri GALIS MA( LERI ) 2 0207H
secimi 2: Ters GALIS TIR(GERI )
3: Theree-Wire kontrolu
S3 giris 4:1 leri JOG(FIOG)
terminali 5: Ters JOG (RJOG)
P2-02 fonksiyon 6: Durmak i¢in yanas ma 6 0202H
segimi 7: Ariza sifirlama (RESET)
8: Harici ariza giris i
S4 giris 9: Terminal YUKARI(YUKARI)
P2-03 terminali 10:Terminal AS AG(DW) 12 0203H
fonksiyon 11: YUKARI ve AS Ad ayarlari silinir
segimi
12: Coklu referans terminali
S5 giris SS1
P2-04 terminali 13: Goklu referans terminali 13 0204H
fonksiyon sS2
secimi 14: Coklu referans terminali
S6 giris 54
pp.0s | terminali 12| o20sH
fonksiyon
segimi
P2-06 | Y1is levi o4 1 0206H
0 5 levyok
1:Aniza
2:Kos u
P2-07 Y2is levi 3: Frekansa ulag 1ldi 2 0207H
4: Frekans st sinirina ulag 1ldi
P2-08 Rezerve 5: Frekans alt sinirina ulas 1ldi 3 0208H
%0~%200,0
Yizde olarak ayarlanan harici
P2-09 Al kazanci - %100,0 0209H
analog giris kazanci
-%100~%100
P2-10 Al ofseti Yl'.Jz.de olara.k ayarlanan harici analog %0 020AH
giris ofseti
0.00~10.00s
Al filtre
P2-11 siresi Harici analog giris in filtreleme stresi 0,10s 020BH
0~2
P2-12 Al2 giris 0: voltaj giri;Ii ) 0 020CH
segimi 1:0-20MA giris i
2:4-20MA girig i

"
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%0~%200,0

P2-13 A2 kazanci | Yizde olarak ayarlanan harici %100,0 | 020DH
analog giris kazanci
-%100~%100
P2-14 | Al2ofseti | Yuzde olarak ayarlanan harici %0,0 | 020EH
analog giris ofseti
y 0.00~10.00s
P2-15 AL2 zgrr:si Harici analog giris in filtreleme 0,10s 020FH
suresi
0: Frekansi ayarla
1: Qkis frekansi
2: Qkis akimi
3: gkis voltaji
4: Mekanik hiz
5: Ayrilmis  6: Ayrilmis
7: PID ayari
AO1 cikis 8: PID geri bildirimi
P2-16 fonksiyonu | 9: Ayrilmis 0 0210H
segimi 10:DC-BUS gerilimi
11: Giris  voltaji
12:Al1 giris deg eri
13:AI2 giris deg eri
14:Ayrilmis  15:Ayrilmis
16:1 ¢ sicaklik
17:Ayrilmis  18:Ayrilmis
19:Haberles me ayar deg eri
AO1 cik 02
SIKI3 0:0~10V
P27 (Snyali 1:4.00~20.00ma o |0z
s 2:0.00~20.00ma
%25,0~200,0
P2-18 A01 gikis (A0~1)t_er_minalinin ar!al_og Gikis %100,0 | 0212H
kazanci deg erini ayarlamak igin kullanilir.
201 cik -10.0~10.0%
cikis ) R
P2-19 sinyall (AO1) terminal ¢1kig smy.allmm %0,0 0213H
ofseti sifir noktasini ayarlamak icin kullanilir.
0,1~6500,0s
UP/bw Frekans artis 1 ve hizlanma/
P2-20 terminali Yavas lama yukari/as ag 1 30.0s 0214H
zaman| kontrol ettig inde dereceyi azaltin
frekans.
Geriye 01 ) N .
kars | 0: Terminal kontroli galis 1yor, izin
P2-21 | yasag in l’j;"'y"' 0 0215H
tkil}]n:;gfd 1: Terminal kontroli ¢alis 1yor,
geri daniis yok
terminal i ki telli sistem 1:
kontrol Terminal 1 calis tirmaya ayarlandi
- 0
P2:22 operasyon ileri; 2'ye ayarlanan terminal ters yande 0216H
mod calig ir.
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I kitelli sistem 2:
1'e ayarlanmig terminal bas lar

kos ma; 2'ye ayarlanan terminal ters yinde
calis ir.

Ug kablolu sistem 1: 1

terminal calig tirmaya ayarl terminal
p2.22 kontrol ileri; 2'ye ayar.lanan termjnal ters yinde 0 0216H
operasyon calig ir; Terminal 3 durag a ayarh
mod calis 1yor.
Ug telli sistem 2:
1'e ayarlanmig terminal bas lar
kos ma; 2'ye ayarlanan terminal ileri ve
gerigegis yapar; Terminal 3'e ayarlandi
kos mayi birakir.
vee 0~1
pP2-23 bag lanti Q+1OV 15424V 0 0217H

noktasi voltaji secimi

P3 Yardimci fonksiyon grubu

islev Parametre Ayar Aralig 1 Varsayilan adres
Kod 1 sim
0~2
o s levyok
P3-00 AVRJis levi 1 03.00H

1: AVR olmadan yavas lama
2:TUm siregte AVR

0~1

0: deg is iklik yok

. 1: Radyatd sicaklig ini deg is tirin,
P3-01 Dt:? ';Icklen tespit edin, ardindan 75 derecenin o 0301H
is levi Uzerinde tas 1yici frekansini yariya indirin
ve 70 derecenin altinda tas 1yici frekansini
iyiles tirin

Yunanistan

%0,0~100

Bu parametre, ping bas latildig inda
ve durduruldug unda DC motor
frenleme voltaji sag layacak s ekilde
Frenleme ayarlanmis tir. Bu parametreyi
P3-02 voltaji ayarlayarak farkl frenleme gerilimleri %3,0 0302H
degeri | elde edilebilir.

Bu parametreyi ayarlarken, ki uk

deg erden yeterli frenleme torku elde
edilene kadar yavas yavas artmalidir.

0~500.0s

DC frenleme siresini ayarlayin
nda frenleme suresini ayarlayin. 0,0 0303H
0S ayarlandi§ inda, bas langigta

higbir DC freni uygulanmayacaktir.

p3.03 |Bas latma sirasi
Bas langic )

13
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0~500.0s
Durus ta DC frenleme siresini

P3-04 Durus ta N
frenleme suredyarlayin. 0,0 ayarlandig inda 0,0 0304H
durma sirasinda higbir DC freni
uygulanmayacaktir.
%0~30
Dus Uk hiz arali§ inda bytk basing
dis Us Uveya AC slrdcu ile motor
Tork arasindaki blyik mesafe nedeniyle
P3-05 |telafi orani telafi, en yiiksek voltajin ylizdesi %10 0305H
artirilarak yapilabilir.
0~100%
Kesme Dahalsonra telafi kesme frekansi frekansi,
torkun ra L X . -
P3-06 telafisinin yilizdesine gdre verilir. %35 0306H
Motorun frekansi.
%0~10
AC slriicinin gikis  frekansini motor
Diferansiyel kompanzasyon yik
P3-07 yintemi , yik torkuyla orantili olarak artirma %0.0 0307H
torkuna uygun glarak motor hiz deg is imini azaltmak '
icin uygulanir.
%10~100
Vilksiiz Motorun yiksiz akimini kayma
P3-08 akim kompanzasyonunun referans %30 | 0308H
deg eri olarak ayarlayin
%110~150
DC Frenleme ; e
P3-09 voltaji Modelin D(? voItIaJ .c.ieg eri 5 0309H
deg eri frenleme direnci yiizde olarak ayarlanifbag imli

P4 Ariza ve koruma parametreleri grubu

e Pa"ia”:is‘“'e Ayar Aralig 1 Varsayilan ackes
0~2
0: A U
Motor ' s Ir1yik korumasi yo“k
. 1:Normal motor as ir1 yik
P4-00 as Iryuk 0 04.00H
korumasi korumasi
2: AC surlct as 1r1 ylk korumasi
P4-01 Rezerve edild| - 0401H
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Dus tk %40~100
P4-02 voltaj Diis ik voltaj korumasinin deg erini %65 0402H
korumasi ayarlayin
Tasma | g60-180
P4-03 durmasiicin | sxaC surtcan inal ak %150 | 0403H
algilama , stirticinin nominal akimi
verileri
1~100%
Tas ma Akim sinir deg erini as t1§ inda, akim
P4-04 duthkll_anjtasmln sinirtag mayana kadar frekansi %12 0404H
attlimi dis Griin veya ayarlanan deg eri
frekansi deg is tirin.
As i takip 0,5~100,0s
P4-05 duraklamasinin ' !
frekansinin As irrakis durmasinin yavas lama 5.0s 0405H
azaltimasi | suresi
o Sadece oku
P4-06 | Kos usresi Toplam kimdilatif calis ma sresi NC 0406H
o Sadece oku
P4-07 | Kos u suresi Toplam kimdilatif ¢alis ma stresi NC 0407H
P4-08 Ta1r|hsel hata | gadece OlkllJ NC 0408H
1. ariza tipi
P4-09 Tazrlhsel hata | sadece o_kL_J NC 0409H
2. ariza tipi
P4-10 Ta3r|hse| hata | sadece 0_@. NC 040AH
3. ariza turd
Pa-11 Ta;lhsel hata | sadece O.i.qf. NC 040BH
4. ariza tard
- Sadece oku
P4-12 Anza EDC'si | gn son hatanin DC bara NC 040CH
gerilimi
Ariza Sadece oku
P4-13 akimi En son arizanin ¢ikis  akimi deg eri NC 040 DH
Ariza Sadece oku
P4-14 frekansi En son arizanin ¢ikis frekans NC 040EH

deg eri

P5 PID kontrol parametreleri grubu
islev Parametre
Kod i sim Ayar Aralig 1 Varsayilan afires
0~1
PID kontrol
P5-00 segior:i © 0:KAPALI 0 05.00H
1:AQK
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Operasyon
P5-01 paneli dijital 0.00~H5-02Mpa PID ayari 0.30Mpa g501H
Maksimum
geri bildirim
P5-02 sinyali 0.0~10.00Mpa 1.00Mpa | 0502H
aralig |
P5-03 Geribildiim - 45_10.00 1.00 | 0503H
sinyali kazanci
ps.o4 | Oransalkazanc P g 50-100.00 1.00 | 0504H
P5-05 I ntegral 0.00~10.00s 1.00s | 0505H
zamani I
ps.og | Diferansivel 0.00~10.00s 0,00s | 0506H
zaman D
P5.07 QOmekleme | 5 55_100.00s 0,10s | 0507H
periyodu
ps.og | ! ntegralinist | o199, 100% | 0508H
siniri
P5-09 | Gks 0,0~2,55 00s | 0509H
filtre sdresi
Dinlenme go;Ps-osz{\:p: irmek ici
- ormansiteye girmek i¢in ana
P5-10 050AH
basinc verisi pompanin basing deg erini ayarlayin 0.30Mpa
Dinlenme 0.0~3600.0s
P5-11 Geri bildirim deg eri > uyanma 60.0s 050BH
basincinin L
3 - stiresi
verl suresi
0.1~P5-02
Uyanma Uyku durumundan uyanma
P12 basinci durumuna gecis in basing deg eri | 0-15Mpa | 050CH
referansi
Uyandirma 0.0~3600.0s
P5-13 Y Geri bildirim deg eri < uyanma 60.0s 050DH
referansinin R
AP stresi
verl suresi

P61 letis im kontrol fonksiyonu

parametre grubu

islev

Parametre

o ome Ayar Aralig 1 Varsayllan adfes

P6-00 Adres 1-247 1 | 06.00H
0~7

P6-01 E:::_;Jl?n ':'z' gilﬁggﬁﬁi éﬁgggﬁﬁi 3 0601H

4:19200bps 5:38400bps 6:
57600bps 7: 115200bps
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0~5

0: (N81)Kontrol yok, veri
formati:8,durma biti:1

1: (E81)Gift es lik kontrold, veri
formati:8,

durdurma biti:1

2:(081)Tek Parite kontrolQ,
veri format:8,

P6-02 Verifformati durdurma biti:1 3 0602H
3: (N82)Kontrol yok, veri
formati:8,durma biti:2

4: (E82)Gft es lik kontrold, veri
formati:8,

durdurma biti:2

5:(082)Tek Parite kontrold,
veri format:8,

durdurma biti:2

i letis im orani

P6-03 ayar 0.000~5.000 1.000 0603H
i letis im
yaniti
Pe-04 . . 0~0,500s 0,000s 0604H
gecikmesi
1 letis im
zaman
P6-05 as imianza 0,1~100,0s 1.0s 0605H
stresi
Bulas ma 0~1
P6-06 cevap 0: Yanit yaz 0 0606H
is leme 1: Yanit yazma

P7 Coklu frekans parametre grubu

1slev Parametre

Kod i sim Ayar Aralig 1 Varsayilan adres
Goklu
P7-00 frekans 2 0,00 Hz | 07.00H
Coklu
P71 frekans 3 0,00Hz 0701H
Coklu 0~maksimum frekans
P7-02 frekans 4 Gok segmentli hiz frekans 0,00Hz | 0702H
komutu gegerli oldug unda, segilen
7.03 Goklu frekans terimini belirlemek igin
. frekans 5 frekans kaynag 1551, SS2 ve 554 0,00 Hz | 0703H
terminallerinden olug ur.
Goklu
P04 frekans 6 0,00Hz 0704H
Coklu
P705 frekans 7 0,00 Hz | 0705H
Coklu
P7-06 frekans 8 0,00 Hz | 0706H




PUI zleme parametre grubu

i gl\:;d Parian:ii:re Ayar Aralig 1 Varsayilan adres
PU-00 Frekansi ayarla Sadece oku 0,00 Hz | 2110H
ki
PU-01 fl’e(;lkaflsl Sadece oku 0,00Hz [ 2111H
ki
PU-02 o Sadece oku 00A | 21120
PU-03 Girig
akim! Sadece oku ov 2113H
Gkig
PU-04 voltaji Sadece oku ov 2114H
Mekanik hiz
PU-05 Sadece oku 0.0M/s | 2115H
PU-06 Vdri yolu voltaji Sadece oku oV 2116H
PU-07 Rezerve Sadece oku - 2117H
Moddil
PU-08 sicakiig 1 Sadece oku 0°C 2118H
PU-09 2119H
Rezerve Sadece oku - -
PU-12 211CH
PU-13 PID ayari Sadece oku %0.0 211DH
PU-14 PID|geri bildirimi Sadece oku %0,0 211EH
G_iri§_
PU-15 terminali X Sadece oku 0 211FH
acik durumda
Qkis
PU-16 terminali Y Sadece oku 0 2120 saat
a¢ ik durumdg
R Analog A p
PU-17 giris deg eri Sadece oku %0,0 2131H
R Analog AI2
PU-18 giris deg eri Sadece oku %0,0 2122H
pL{,]g 2123H
Rezerve Sadece oku - -
PU-20 2124H
PU-21 Analog %00 | 2125H
cikis AO1 Sadece oku ,
pU~_22 2126H
Rezerve Sadece oku - -
PU-24 2128H |
Acilig
PU-25 kimlatif stresi Sadece oku 0.0Saat 2129H
Acilis
PU-26 (;al|_§ ma Sadece oku Saat 212AH
stiresi
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Kumdilatif
PU-27 sureyi Sadece oku Saat 212BH
calis trma
PU-28 calis ma Sadece oku 212CH
durumu
PU-29 Mak.SIm.um Sadece oku 212DH
lakim deg eri
PU-30 Maksimum EDC Sadece oku 212EH
Maksi
PU-31 ansimum Sadece oku 212FH
sicaklik
PU-32 Mirlimum EDC Sadece oku 2130 saat
AC icO
PU-33 . Su_mcu, Sadece oku 0,0kw 2131H
glg seviyesi
'AC strica
PU-34 — Sadece oku ov 2132H
lanma gerilimi
PU-35 AC surich Sadece oku 01A | 2133H
lanma akimi
PU-36 Yazm,m Sadece oku 2134H
versiyonu
PU-37 Rezerve Sadece oku 0,01Hz 21B5H




Machine Translated by Google
7.Ariza bilgisi ve agiklamasi

Ariza L
I sim Tanim
ekrani
SC Qkis kisa devresi Gkis kisa ve akim gok buyik.
VEVA As in1voltaj Ana devrenin DC voltaji OU deg erini as 1yor
LU Diis ik voltaj Ana devrenin DC voltaji LU deg erinden ds tk
AC surtcinin ¢ikis deg eri, motorun nominal as i
Motor as i1 yiklenmesi yuk deg erini ag 1yor
on k deg erini
P e AC surticinin ¢ikis akimi, nominal as ir ytk
OIZ AC sirtct as 1r ytka deg erini as 1yor.
OK As iriakim AC sUrticinin ¢ikis  akimi OC deg erini as 1yor
AH As ir1 1sinmis Radyatdrin sicaklig 1izin verilen deg eri as 1yor
P " Frekans veya voltajin maksimum ve ara deg erinin
el arame |;1ea$yar| ayarlanmasinda hata olus tu (Not 1).
Eff Harici ariza Cok fonksiyonlu kontak girig i harici hatasi
giris

Not 1: &rneg in, e§ er ara frekans maksimum frekanstan daha biiyiik bir deg ere ayarlanmis sa,
"Err" bilgisi Gretecek, ardindan dog ru de§ ere gegecek ve "Err" olus umunu iptal etmek icin
STOP'a basacaktir.

8.Frenleme Direnci Se¢im Tablosu

Direng Crellikleri Uygun
Gftlikler | AC Strtici Modeli - Frenleme Motorlu/KW
G W Rezistans Tork% G modeli
Ah
SMA00D4G23A 80 200 125 0,4
SMATQ | —SMAOD75G23A 100 200 125 0,75
SMAO1D5G23A 300 100 125 1.5
SMA02D2G23A 300 70 125 2.2
SMA04D0G23A 400 40 125 4.0
SMA20
SMAO05D5G23A 500 27.2 125 5.5
SMAOD75G43A 80 750 125 0,75
SMA10 SMAO01D5G43A 300 400 125 1.5
SMA02D2G43A 300 250 125 22
SMAO04D0G43A 500 125 125 4.0
SMA20 | SMA05D5G43A 500 100 125 55
SMAO07D5G43A 1000 75 125 75
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9.SMA serisi-RS485 1 letis im Protokolu

«I letis im protokoltine giris

SMA serisi AC surciler standart olarak RS485 iletis im arayiziyle donatilmis tir ve
master-slave iletis imi i¢in uluslararasi standart ModBus iletis im protokolini kullanir. Kullanicilar
PC/PLC, Ust bilgisayar, ana AC striici vb. aracilig 1yla merkezi kontrolli gergekles tirebilirler (AC
surticti kontrol komutlarinin ayarlanmasi, ¢alis ma frekansi, ilgili fonksiyon kodu parametrelerinin
deg is tirilmesi, AC stiriictiniin ¢alis ma durumunun ve ariza bilgilerinin izlenmesi, vb.) &zel
uygulama gereksinimlerine uyum sag lamak.

*Uygulama yéntemi
1.SMA serisi AC surticilerde "tek yénetici ve ¢oklu bag imli" bulunur
RS485 veriyoluna bag I kontrol ag 1. Master yayin komutunu kullandi§ inda (slave adresi 0'dir),

kde yanit vermez.

2. SMA yalnizca asenkron yari ¢ift yénlti RS485 araytizii sag lar.
Harici cihazin iletis im portu RS232 ise, bir RS232/
RS485 dtnts tartict gereklidir.
3. ModBus protokoli bilgi igerig ini ve formatini tanimlar
RUT moduna ve ASCII moduna bdtinebilen seri iletis imde asenkron iletim. SMA, RTU (Uzak
Terminal Birimi) modudur.

«I letis im gergeve yapis
1 letis im veri formati as ag idaki gibidir: Bayt biles imi:
bas langig biti, 8 veri biti, es lik biti ve durdurma biti dahil.

Bas langic | Biraz | Biraz | Biraz | Biraz | Biraz | Biraz | Biraz | Biraz |parite Durmak
Biraz 1 2 3 4 5 6 7 8 Biraz Biraz

Bir cergevenin bilgisi surekli bir veri akis 1 halinde iletilmelidir. Tim ¢ergeve aktariminin
bitiminden dnce aralik siiresi 1,5 bayti as arsa, alici cihaz eksik bilgiyi temizleyecek ve yanlis likla
bir sonraki baytin yeni bir bayt oldug una inanacaktir.

Cergevenin adres alani kismi. Benzer s ekilde, yeni gergevenin bas langici ile dceki gergeve
arasindaki aralik 3,5 bayttan azsa, alici cihaz bunu éceki gergevenin devami olarak deg erlendirecektir.
Cergeve bozuklug u nedeniyle son CRC kontrol ded eriyanlis tir, bu da iletis im hatasina neden
olur. RTU gergevesinin standart yapisi:

Cergeve bas lig 13,5 bayt iletim siresi

Posta adresi:

Kde adresi -
0-247 (ondalik) (0, yayin adresidir)
03h: Slave parametrelerini oku 06h: Slave
Komut kodu parametrelerini yaz 08h: Kendi kendini dangti
testi
Tarih alani Parametre adresi, parametre sayisi, parametre deg eri vb.

CRC CHK dus Uk

Test deg eri: 16 bit CRC test deg eri
CRC CHK yuksek

Cergeve kuyrug u 3,5 bayt iletim siresi
21
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RTU modunda, iletim stiresi duraklamasi ile yeni bir ¢ergeve bas lar
en az 3,5 baytlik aralik. Daha sonra iletilen veri alanlari s unlardir: bag imh adres, is lem komut
kodu, veriler ve CRC kontrol s&cig 0.
Her alanda iletilen baytlar onaltilik diizende 0...9, A...F'dir.
Ag cihazi, duraklatma arali§ 1 da dahil olmak iizere strekli olarak ag veriyolunu algilar. 1 Ik alani
(adres bilgisi) alirken her ag cihazi, kendisine ginderilip génderilmeyeceg ini belirlemek igin
baytin kodunu ¢ &er. Son baytin iletimi tamamlandiktan sonra ¢ergevenin sonunu belirtmek igin
en az 3,5 baytlik bir iletim zaman aralig 1 kullanilir. Bundan sonra yeni bir mesaj bas layabilir.

RUT Tarih Gergevesi Formati

’47 MODBUS Mesaji 44

Son,
Bas langic, Alt makine Emir Veri S~ enaz3.5
0g rulama
enaz3,5 adres kod g rul adet karakter|
adet karakter bos ta
Bos ta

*Komut kodu ve iletis im verileri agiklamasi

Komut kodu: 03H, N kelime oku (Word), 5 kelimeye kadar sirekli okunabilir. Orneg in:
Slave adresi 01H, hafiza bas langi¢ adresi 2100H ([C-00]) olan AC suriictiardis 1k 3 kelime okur,
ardindan gergevenin yapisi as ag 1daki gibi tanimlanir:

RTU ana bilgisayar komut bilgileri

BAS LANGIG 3,5 adet bayt iletim suresi
Alt makine adresi 01H

Bas langi¢ adresi Ust konumu 21 saat

Bas langic adresi dus Uk konumu 00 saat

Veri miktari yiksek konumu 00saat

Veri miktari duis Gk konumu 03 saat

CRC CHK diis ik konum OFH

CRC CHK yuksek konumu F7H

SON 3,5 bayt iletim suresi

RTU alt makine yanit verme bilgileri (normal oldug unda)

BAS LANGIG 3,5 adet bayt iletim suresi
Alt makine adresi 01H
Siparis kodu 03 saat
Bayt miktari diig Uk konum 06 saat
Veri adresi 2100H ytiksek konum 13 saat
Veri adresi 2100H dis ik konum 88 saat
Veri adresi 2101H yliksek konum 00 saat
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Veri adresi 2101H alt konum 00saat
Veri adresi 2102H yiiksek konum 00 saat
Veri adresi 2102H dis tk konum 00 saat
CRC CHK dus Uk konum EDH
CRC CHK yuksek konumu 5DH
SON 3,5 bayt iletim stresi

RTU alt makinesi yanit veren bilgiler (anormal oldug unda)

BAS LANGIC 3,5 bayt iletim suresi
Alt makine adresi 01H
Siparis kodu 88 saat
Hata kodu 03 saat
CRC CHK ds Uk konum 06 saat
CRC CHK yiiksek konumu 01H
SON 3,5 bayt iletim siresi

Siparis kodu:06H, bir kelime yaz

Fonksiyon: atanan veri adresine bir kelimelik veri yazin,
Frekans transformatd i parametre deg erini deg is tirmek igin kullanin.

Ornek: alt makine adresi 1 frekans transformatdinin 3000H adresine 5000(1388H) yazin.
Daha sonra bu gergevenin yapi agiklamasi as ag idaki gibidir:

RTU ana makine siparis bilgileri

BAS LANGIC 3,5 bayt iletim stresi
Alt makine adresi 01H

Siparis kodu 06 saat

Kodun yiiksek konumunu kontrol edin 30saat

Kodun dus ik konumunu kontrol edin 00 saat

Veri ylksek konumu 13 saat

Veridis Gk konumu 88 saat

CRC CHK dig Uk konum 8BH

CRC CHK yiiksek konumu 9CH

SON

3,5 bayt iletim stresi

RTU alt makine yanit verme bilgileri (normal oldug unda)

BAS LANGIG

3,5 bayt iletim siresi

Alt makine adresi

01H

Siparis kodu

06 saat

Kodun ytiksek konumunu kontrol edin

30saat

Kodun dis ik konumunu kontrol edin

00saat
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Veri yiiksek konumu 13saat
Veri dis Uk konumu 88 saat
CRC CHK dus Uk konum 8BH
CRC CHK yiiksek konumu 9CH
SON 3,5 bayt iletim suresi

RTU alt makinesi yanit veren bilgiler (anormal oldug unda)

BAS LANGIC 3,5 adet bayt iletim siresi
Alt makine adresi 01H

Siparis kodu 86 saat

Hata kodu 01H

CRC CHK dus ik konum 83saat

CRC CHK yiiksek konumu AH

SON 3,5 bayt iletim stresi

Siparis kodu: 08H, dégl kendi kendine testi

I s lev: Alt makineye yanit veren bilgileri geri génderin.
Ana makine ile alt makine arasindaki sinyal aktariminin normal olup olmadig ini kontrol etmek
i¢in kullanilan ana makine siparis bilgileriyle aynidir.

Algilama kodu ve verileri isteg e gare ayarlanabilir.

RTU ana bilgisayar komut bilgileri

1 letis im gergevesi hatasi kontrol yéntemi:

Standart Modbus seri ag 1 iki hata tespit yéntemi kullanir. Es lik kontroli her karakteri
kontrol etmek igin kullanilir ve CRC kontroll bir veri ¢ ergevesini kontrol etmek igin kullanilir.

1. Parite kontrol

Kullanici, denetleyiciyi tek veya cift es likli olacak s ekilde yapilandirabilir,
veya parite yok. Bu, her karakterdeki es lik bitinin nasil ayarlandig ini belirleyecektir. Tek veya
ciftes lik belirtilirse, "1" bitlerin sayisi karakter bas ina bit sayisina dahil edilecektir (ASCII modunda
7 veri biti, RTU'da 8 veri biti). Orneg in, RTU karakter cergevesias ag 1daki 8 veri bitini icerir: 110
00101 "1"intamaminin sayisi 4'tdr. Gift es lik kullanilirsa gergevenin es lik biti 0 olacaktir. "1"
sayisi hala 4'tlr. Tek es lik kullanilirsa gergevenin es lik biti 1 olacak ve "1"lerin toplam sayisi 5
olacaktir. Es lik biti belirtiimemis se, cergevenin es lik biti 1 olacaktir. , iletim sirasinda hig bir
kontrol biti olmayacak ve higbir kontrol kontrolii yapiimayacaktir. Ek bir durdurma biti yerine
iletilecek karakter gergevesine doldurulur.

2. CRC-16 (ddngusel artiklik kontroli)

RTU gergeve formatini kullanan ¢ergeve, CRC ytntemine gde hesaplanan bir cergeve
hatasi tespit alani i¢erir. CRC alani tim ¢ergevenin igerig ini algilar. CRC alani iki bayttir ve 16
bitlik bir ikili deg er icerir. Bu CRC hesaplama ydtemi, uluslararasi standart CRC dog rulama kuralini
kullanir. Kullanici, CRC algoritmasini diizenlerken ilgili standardin CRC algoritmasina bas vurarak
gereksinimleri gergekten kars ilayan bir CRC hesaplama programi yazabilir.
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+1 letis im veri adresinin tanimi

Bu bdiim, AC sirictnin ¢alis masini kontrol etmek, stirtictintin durum bilgisini elde etmek ve AC
surtictntn ilgili fonksiyon parametrelerini ayarlamak igin kullanilan iletis im verilerinin adres
tanimidir.

(1) SMA serisi fonksiyon parametresi adres ifadesi kurallart

Yiksek bayt ve dus Uk bayta bdiinmis olan AC stirticti fonksiyonu parametre seri
numarasini kayit adresi olarak alin. Yiksek bayt, fonksiyon parametresinin grup seri numarasini
belirtir ve dis Uk bayt, onaltili saylya dants tiirilmesi gereken fonksiyon parametresinin grup seri
numarasini géterir. Belirli parametrelerin adresi i¢in Iitfen bdimdn parametre situnu tablosundaki
iletis im adresi sitununa bakin.

Not: Parametrenin sik sik yeniden yazilmasi olasilig 1 nedeniyle
I letis imdeki deg erler, EEPROM'un sik sik saklanmasi durumunda servis énrii azalacaktir.
Kullanicilar igin bazi fonksiyon kodu parametrelerinin iletis im modunda saklanmasina gerek
yoktur ve yalnizca
Gereksinimleri kars 1lamak icin ¢ip Gzerindeki RAM'deki deg eri deg is tirmeniz gerekir.
SMA iletis im protokolli, yazma komutunun (06H) kullaniimasi durumunda bunun yalnizca AC
surliciinin RAM'Ina yazilmasini ve elektrik kesintisinden sonra saklanmamasini s art kos ar. Yazma
komutu (41H) kullanilirsa EEPROM'a yazilacaktir, yani elektrik kesintisinden sonra saklanacaktir.

1 letis im protokolinin parametre adresi tanimi

Kontrol Veri
srest Adres i'ZeIIiiIlZ:{i
fonksiyon tanimi anlamlari
. talimati
talimati
0 durakli GALIS MA
BITO
1-KOS
0-1 LERI KOS U
BIT1
1- TERS CALIS MA
0-Si PARI § YOK
bit2 :
1-J0G KOS U
i letis im grrs | 0! PARE S YOK
alis tirma 1-SIFIRLAMAT $ LEMI
ﬁonirol 2000 saat I ST
siras| 47 —
Bi RAZ TLETISI M
8 HATAGI RI S 1
Bl RAZ VASYO
915 REZERVASYON
Haberles me A .
yar arali§ 11
2001H
frEk.é‘nSI avar 0-Maksimum frekans
deq eri
Haberles me
frekansi ayar 2002H Rezerv
deg eri
Haberles me
frekansi ayar 2003H Rezerv
deg eri
Haberles me
frekansi ayar 2004H Rezerv
ded eri
1 letis im
Ayar aralig -
AO1 2005H
- %0-100,0
cikis ded erf
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Komut Veri
fonksiyonu Adres er . Rw
talimatini tanimi anlamlar ellikleri
izleyin talimati
BITO K05 MAK
BIT1 GERI
bit2
AC silriici Hazir
calis ma 2100 saat BIT3 Ariza R
durumu
BIT4 Hafif kog u
BIT5 Onalarm
BIT6-15 NC
0 - Ariza yok
1 SCIGBT Unitesi arizasi
2 0C1 Hizlanma as it akimi
3 0C2 Sabit hizas 1 akim
40C3Yavas lama as irr akimi
50U1 Hizlanma as iri gerilimi
6 OU2 Sabit hiz ag iri gerilim
7 OU3 Yavas lama as Iri voltaji
AC silriic
cried 2101 8LU Diis ik Gerilim R
ariza tra

9 OL1 AC surcUsti as 1r1 yuki
10 OL2 Motorda as 1 ytk

11 OH2 Radyatd as irisindi

12 EFF Harici giris hatasi

13 EPFO G Unitesi glic ayari
verileri kayboldu

14 EPF1 G Unitesi kullanici ayari

verileri kayboldu

15 EPF2 Gig Unitesi kullanici veri belleg i

hasarl
16 EPFA1 Kontrol Unitesi kullanici
verileri kayboldu

17 EPFA2 Kontrol nitesi kullanici veri

belleg i hasarli
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9.Garanti Hizmeti

iNC(ON

Manufacturer of high quality inverter

Warranty Card

User Name

User
Address
User Tel
Contact
Specification| Number

Distributor

Date of

Contacts .
delivery

ZHE JIANG EACN ELECTRONIC TECHNOLOGY CO.,LTD.
Address:No.1 Jinhe Road, Qinshan Street, Haiyan County, Jiaxing City, Zhejiang Province
Website: www.eacon.cn
E-mail: overseas@eacon.cc
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tNAONE

Profesyonel AC Srici Ureticisi

Baski: Stirtim 1.0, 2020 Telif hakki,
dceden haber verilmeden deg is tirilebilir.

ZHEJIANG EACN ELEKTRONI K TEKNOLOJi Si CO.LTD

5 Adres: No.1 Jinhe Yolu, Qinshan Caddesi, Haiyan I Iesi, Jiaxing § ehri, Zhejiang Eyaleti
Servis hatti: 86-400-166-0573

Web sitesi: www.eacn.cn

E-posta: yurtdis 1@eacon.cc
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