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ViLi-1x.x BASITLESTIRILMIS PLC KULLANIM KILAVUZU
Yayin Tarihi: 26.11.2024
GENEL TANIMLAMA VE OZELLIKLER

Vililx PLC tanitimi

Vili1x kontrolér, otomasyon ihtiyacglarinizin desteklenmesinde ¢ok sayidaki farkli cihazlarinizi kontrol etmek igin esneklik ve gi¢ saglar. Kompakt tasarim, esnek
konfigirasyon ve gicli komut dizisinin bir araya getirilmesi gok ¢esitli uygulamalarin kontrolld igin Vili1x 'G mikemmel bir ¢g6zim haline getirir.

Guglu bir kontrolér olusturmak icin CPU; bir mikroislemci, giris ve cikis devreleri, yerlesik Modbus, yiksek hizli hareket kontol I/O ve kart lizerinde analog girisleri
kompakt bir kutuda toplar.

Programinizi yikledikten sonra, uygulamanizdaki cihazlari izlemek ve kontrol etmek icin CPU gerekli mantiga sahiptir. CPU, girisleri ve ¢ikislardaki degisiklikleri sizin
kullanici programinizin mantigina gore izler. Kullanici programi; Boolean mantigi, sayma, zamanlama, karmasik matematik islemleri ve diger akilli cihazlar ile
haberlesmeyi icerir.

Cpu Modelleri SM (Genigletme) Modiilleri
Giris / Cikig Giris / Cikisg
Model Model
Besleme INPUT OUTPUT Analog SM Besle INPUT OUTPUT Analog
Giris me Giris
Vilil1R (Ray Tipi) Réle Vilil1ISMR 8 | Role 0
VililIR-RTC (Ray Tipi) _ Réle VililISMT 8 | DCTip 8 | TRNPN 0
VilllIT (Ray Tipi) M I 8 ITR~eN ! Yok VISVR | o, oo ] Sk eyt T T Role 0
VililI T-RTC (Ray Tipi) veya TR NPN Vili12SMT 16 12 | TRNPN 0
Vilil2R (Ray Tipi) Source Role
Vili12R-RTC (Ray Tipi) Role
Vilil2T (Ray Tipi) 24vDC 12 12 TR NPN 3
Vilil2T-RTC (Ray Tipi) TR NPN Var
Vili12PR (Panel Tipi) Role
Vili12PR-RTC (Panel Tipi) Role
Vili12PT (Panel Tipi) 10 8 TR NPN 2
Vili12PT-RTC (Panel Tipi) TR NPN
Besleme gerilimi: 24 VDC
Giris (Input) gerilimi (Tam izole): 15 - 24 VDC PNP-NPN
Cikig (Output) gerilimi (Tam izole): Roleli 0 - 220 VAC 5A
Cikis (Output) akimi: Transistér 24VDC (NPN) 0.3A
Zaman saati (RTC): Mevcut (RTC’li model)
Astronomik zaman saati: Mevcut (RTC’li model)
Enkoder okuma: 0 - 20 kHz (Onerilen)
Pulse Cikisi: 10 - 15 kHz
Com port (Tam izole): 2 Adet RS485 Modbus (RTU)
Com1 Slave, Com2 Slave & Master
RS485 Modbus(RTU) Tum cihazlarla
haberlesebilme
Kod kapasitesi: 2000 Komut elemant
Satir Kapasitesi: 2000 Satir
Arttinilabilir DIO yan modul: Com2 RS485 Modbus (RTU) haberlesmeli.

ViLi-11SMx Genisletme Modyilu ile kullanilabilir
ViLi-12SMx Genisletme Moduld ile kullanilabilir

Opertor paneli (Dahili): ViLi12.x 16x2 LCD veya ViLi11.x 8x2 LCD

Yazilim giincelleme imkani: Var

Editor (Ucretsiz): COMx RS485 Modbus (RTU) Windows 8 ve Uzeri
Proje yazma, okuma, online izleme ve deger
degistirme

Proje sifre koruma. (Yazma - Okuma)
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Agiklama | Kullam Arahg | W Adresi
SERBEST KULLANIM WORD ADRESLERI
Serbest kullanim hafizada kalici olmayan word tutucu(16bit) WO - 949
Hafizada kalici word tutucu(16bit) W950 - 1189
HIZLI GIRIS WORD ADRES ARALIKLARI
Hizli giris (1) N puls tutucu (32 Bit) (Kalici Hafiza) W1190
Hizl giris (1) mod (0 -Tek Faz, 1 - Cift Faz x1, 2 - Cift Faz x2) W1192
Hizh giris (1) anlik frekans okuma (16 Bit) w1193
Hizli giris (2) N puls tutucu (32 Bit) (Kalici Hafiza) W1195
Hizl giris (2) mod (0 -Tek Faz, 1 - Cift Faz x1, 2 - Cift Faz x2) w1197
Hizh giris (2) anlik frekans okuma (16 Bit) W1198
COUNTER KULLANIM VE WORD ADRES ARALIKLARI
Hafizada kalici olmayan counter (16 Bit) C0...C69 W1200...W1269
Hafizada kalici counter (16 Bit) C70...C99 W1270...W1299
TIMER KULLANIM VE WORD ADRES ARALIKLARI
Timer On / Off delay 100ms (16 Bit) T0...T79 W1300...W1379
Timer On / Off delay 10ms (16 Bit) T80...T95 W1380...W1395
Timer On / Off delay 1ms (16 Bit) T96...T97 W1396...W1397
SAYFA GECIS WORD ADRES ARALIKLARI
Ana Ekran Sayfa gegis Word (32bit) 32 sayfa igin | ] W1398...W1399

PULS CIKISI WORD ADRES ARALIKLARI

CH1 Puls ¢ikis tutuculari

W1400...W1407

CH1 Aktif puls sayisi (32 Bit)

W1408-W1409

CH1 Pulse Tamamlandi

M33.0

CH1 Home Ok

M33.3

CH2 Puls cikis tutuculari

W1410...W1417

CH2 Aktif puls sayisi (32 Bit)

W1418-W1419

CH2 Pulse Tamamlandi

M33.1

CH2 Home Ok

M33.4

CH3 Puls ¢ikis tutuculari

W1420...W1427

CH3 Aktif puls sayisi (32 Bit)

W1428-W1429

CH3 Pulse Tamamlandi M33.2
CH3 Home Ok M33.5
Master-Slave RS485 over set(16Bit) Max 1000 W1431
X0.0 - X0.15 input filitre (Default 1ms) (16 Bit) W1450
RTC (GERCEK SAAT) WORD ADRES ARALIKLARI
Saniye W1700
Dakika W1701
Saat W1702
Haftanin Gind (0 = Pazar) W1703
Gin W1704
Ay W1705
Yil W1706
ASTRONOMIK SAAT WORD ADRES ARALIKLARI
Turkiye icin il plaka no (Yurt disi igin 0) w1710
Time zone (Turkiye igin 3) W1711
Boylam(Turkiye i¢in otomatik) w1712
Enlem(Turkiye icin otomatik) W1713
Sabah igin + - Dakika fark ekle W1714
Aksam icin + - Dakika fark ekle W1715
Sabah igin hesaplanan ¢ikis verme saati W1715



Sabah igin hesaplanan ¢ikis verme dakikasi

Aksam icin hesaplanan cikis verme saati

Aksam icin hesaplanan ¢ikis verme dakikasi
Astronomik glines vakti. Gindiz (Sabah on aksam off)
Astronomik glines vakti. Gece (Aksam on sabah off)

ANALOG WORD ADRESLERI

Al1 Analog girig (10K NTC , 0-10V, 0-20ma , 4-20ma) 10bit
Al2 Analog girig (10K NTC , 0-10V, 0-20ma , 4-20ma) 10bit
Al3 Analog giris (10K NTC , 0-10V, 0-20ma , 4-20ma) 10bit

AYGIT OPERASYON KODLARI VE WORD
Plc Start(1) Stop(0)

CIKIS KULLANIM VE WORD ADRES ARALIKLARI
Y0.0 Normal ¢ikig (CH1 Puls Out) (Makismum 15Khz)
Y0.1 Normal ¢ikis (CH1 Puls Dir)

Y0.2 Normal ¢ikig (CH2 Puls Out) (Makismum 15Khz)
Y0.3 Normal ¢ikis (CH2 Puls Dir)

Y0.4 Normal ¢ikis (CH3 Puls Out) (Makismum 15Khz)
Y0.5 Normal ¢ikis (CH3 Puls Dir)

Y0.6 Normal ¢ikis

Y0.7 Normal ¢ikis

Y0.8 Normal ¢ikis

Y0.9 Normal ¢ikis

Y0.10 Normal ¢ikis

Y0.11 Normal ¢ikis

MERKER KULLANIM VE WORD ADRES ARALIKLARI
Hafizada kalici olmayan M bit
Hafizada kalici M bit
Sistem M bit'leri

SISTEM BIT'leri

PLC Run ilk déngu suresince aktif

PLC Run ilk déngu sonrasi aktif

PLC hata

Rezerv

Astronomik guines vakti. Ginduz (Sabah on akgam off)
Astronomik guines vakti. Gece (Aksam on sabah off)
PLC 0.1 sn puls

PLC 0.5 sn puls

PLC 1 sn puls

PLC 1 dakika puls

PLC 1 saat puls

PLC Saat Hatasi

PLC Saat kullanima hazir

PLC CH1 Puls tamamlandi

PLC CH2 Puls tamamlandi

PLC CH3 Puls tamamlandi

PLC CH1 Baglangica git tamamlandi

PLC CH2 Baglangica git tamamlandi

PLC CHS3 Baglangica git tamamlandi

GiRiS KULLANIM VE WORD ADRES ARALIKLARI

X0.0 Normal giris (input) (Enkoder 1a) (ENC 6nerilen maksimum 20Khz)
X0.1 Normal giris (input) (Enkoder 1b) (ENC 6nerilen maksimum 20Khz)
X0.2 Normal giris (input) (Enkoder 2a) (ENC 6nerilen maksimum 20Khz)
X0.3 Normal giris (input) (Enkoder 2b) (ENC 6nerilen maksimum 20Khz)

X0.4 Normal giris
X0.5 Normal giris
X0.6 Normal giris
X0.7 Normal giris
X0.8 Normal girig
X0.9 Normal girig
X0.10 Normal giris
X0.11 Normal giris

RTC Ginlik gecen toplam siire (Dakika) (16 Bit)
Haftanin gina (bit dizilim) (8 Bit)

Ayin gunu (bit dizilim) (32 Bit)

Yilin ay (bit dizilim) (12 Bit)

STEP UYGULAMASI KULANIM VE WORD ADRESLERI
Step Ana Word
Step 0 Alt Word
Step 1 Alt Word
Step 2 Alt Word
Step 3 Alt Word
Step 4 Alt Word
Step 5 Alt Word
Step 6 Alt Word

Y0.0
YO0.1
Y0.2
Y0.3
Y0.4
Y0.5
Y0.6
Y0.7
Y0.8
Y0.9
Y0.10
YO0.11

MO0.0...M23.15
M24.0...M29.15
M30.0...M37.15

M30.0
M30.1
M30.2
M30.3
M30.6
M30.7
M31.0
M31.1
M31.2
M31.3
M31.4
M31.6
M31.7
M33.0
M33.1
M33.2
M33.3
M33.4
M33.5

X0.0
X0.1
X0.2
X0.3
X0.4
X0.5
X0.6
X0.7
X0.8
X0.9
X0.10
X0.11

S0...S9
S0.0...50.16
S$1.0...51.16
S2.0...52.16
S3.0...83.16
S54.0...54.16
S5.0...55.16
S6.0...56.16

WA1717
W1718
W1719
M30.6
M30.7

W1740
W1741
W1742

W2000

W1600.0
W1600.1
W1600.2
W1600.3
W1600.4
W1600.5
W1600.6
W1600.7
W1600.8
W1600.9
W1600.10
W1600.11

W1620...W1643
W1644...W1649
W1650...W1657

W1650.0
W1650.1
W1650.2
W1650.3
W1650.4
W1650.5
W1651.0
W1651.1
W1651.2
W1651.3
W1651.4
W1651.6
W1651.7
W1653.0
W1653.1
W1653.2
W1653.3
W1653.4
W1653.5

W2100.0
W2100.1
W2100.2
W2100.3
W2100.4
W2100.5
W2100.6
W2100.7
W2100.8
W2100.9
W2100.10
W2100.11

W1730
W1732
W1733
W1735

W2130...W2139
W2130
W2131
W2132
W2133
W2134
W2135
W2136



Step 7 Alt Word S7.0..57.16 W2137
Step 8 Alt Word S$8.0...58.16 W2138
Step 9 Alt Word S9.0...S9.16 W2139

KULLANILAN SEMBOLLER

X Dijital girig (Digital Input) bit

Y Dijital ¢ikig (Digital Output) bit
C Sayici (Counter) 16bit

T Zamanlayici (Timer) 16bit

M 1bit hafiza (Merker ) bit

W 16bit hafiza (16bit) veya Cift Wx Wx+1 (DW) (32bit) : P ————
S Step Btlerl Gecikmeli Kontak (Delayed Contact)

Yiikselen Kenar  (Rising Edge)

1.Network

Digen Kenar (Falling Edge)

Kontak Ekleme Ekrani Fare ile Sag tiklama ;E’S‘T’”i‘ (‘2"”‘*’)
X Dijital girig (Digital Input) e (Gl
Dijital giriler 1bit tam izole diz ve ters polarmalidir. Aygit tipine gore giris sayisi farkli sayida
olabilir.
X0.0...X0.15 Arasi tanimlanan girigler ana cpu ya ait giriglerdir.

Kopyala (Copy)
Yapigtir (Paste)

Sil (Delete)
Bul (Find)

Agiklama yaz

Y Dijital Gikis (Digital Output)
Dijital ¢ikiglar 1 bit tam izoledir. Aygit tipine gére ¢ikis sayisi farkl sayida
olabilir.

Y0.0...Y0.15 Arasi tanimlanan ¢ikislar ana cpu ya ait gikislardir.

M 1 bit hafiza (Merker 1bit)
Merker bit ler 1bit yazilip okunabilir hafiza birimleridir.

Her bir set M0.0..M0.15 olmakla birlikte M33.15'e kadar 528 adet mevcuttur.

MO0.0 dan M25.15 ' e kadar olan merker bit ler aygit enerjisi kesildiginde durumu unutulan
Ozelliktedir.

M26.0 dan M29.15'e kadar olan merker bit ler aygit enerijisi kesildiginde durumu hafizada kalici
Ozelliktedir.

M30.0 dan M33.9' a kadar olan merker bit ler aygit sistem durum bitleridir. Yalniz okunabilir.

C Sayici (Counter)

16bit Her bir sayici ayrica 1bit kontak icerir. Sayici aktif durumdayken, verilecek set sayisina ulastiginda kontak 1 durumuna gelir ve
sayim durur.
Aksi halde O dur.

CO0.. C69' e kadar olan sayicilar aygit enerijisi kesildiginde durumu unutulan 6ézelliktedir.
C70..C97'e kadar olan sayicilar aygit enerijisi kesildiginde durumu hafizada kalici 6zelliktedir.

T Zamanlayici (Timer)

16bit Her zamanlayici ayrica 1bit kontak igerir. iki tipi vardir. " On delay ve Off
delay"
On Delay: Zamanlayici aktif oldugunda, set edilen zamana ulasana kadar 1bit kontak 0 dir. Zaman tamamlandiginda 1 olacaktir.

Off Delay: Zamanlayici aktif oldugunda ait 1bit kontak 1 dir. Aktif kaldigi stirece durum degismeyecektir. Pasif oldugu andan set edilen
zaman kadar
yine durum degigsmeyecektir. Zaman tamamlandiginda 1bit kontak O olacaktir.

T0..97 Arasi tanimlanabilir. TO.. 77 Arasi 100 milisaniye, T80..95 arasi 10 milisaniye, 96,97 1 milisaniye ¢6zunurlUktedir.
Timer zamanlayicilarda 1bit kontak okuma durumu, projedeki kullanim yerine bagh olarak PLC déngul slresinden etkilenebilir.

W 16 bit hafiza (16bit Merker Word)

Merker word 16bit yazilip okunabilir hafiza birimleridir. PLC tipine gore sayilari farkl olabilir.
WO0..W1198 arasi 1199 adet proje igerisinde serbest kullanima agiktir.

W1200 ve Uzeri sistem tarafindan kullanilanima ayrilmistir.

WO0..W949 'e kadar olan merker word ler aygit enerjisi kesildiginde icerigi unutulan 6zelliktedir.
W0950..1198'e kadar olan merker word ler aygit enerijisi kesildiginde durumu hafizada kalici 6zelliktedir.

16bit (W) Word lerin 32bit (DW) Double word olarak kullanimlari

Aygit Gzerinde ayrica 32 bit tutucular mevcut degildir. Ancak 16bit word lerin birlestirilerek 32 bit kullanimi mimkinddar.

Ornegin W10 16bit hafiza birimidir. E§er W10 32 bit olarak kullanilacaksa W10 + W11 32 (DW) olarak kullanilabilmektedir.

16 bit word 65535 sayisindan daha buyuk bir deger tutamaz. 70000 gibi bir deder tutulacag varsayimiyla tutucularin igerigi soyle olacaktir.

W10 = 4464 W11 = 1 olcaktir. 65535 rakamindan buyuk olan sayilarin ilk 16bit lik kismi 1.word iginde, daha buyuk kismi ise bir sonra word
icinde olacaktir.
16bit veya 32bit secimi editor igerisinde kolaylikla W - DW tercihiyle yapilabilmektedir.

Word hafiza birimlerinin igsaretli(signed) veya isaretsiz sayi tutucusu olarak kullanimlari.

16bit Word isretsiz sayi 0 ile 65535 arasi bir sayidir.

Editor Gzerinde isaretli(signed) sayi secilmis ise 0 ile 32767 pozitif sayl 65535 ile 32768 negatif sayl durumuna disecektir.
Ornegin -1'in 16bit Word igerigi 65535 dir. +32767 i¢in Word igerigi 32767 dir. -32767 icin Word igerigi 32768 dir.



Kisaca kag bit olursa olsun, hafiza birimleri isaretli sayi olarak kullanacaksa tutabildigi sayinin yarisinin pozitif yarisinin negatif olacagi géz ardi

edilmemelidir.

PLC EDITOR KOMUTLARI

Aygit komutlari iki ayri gurupta konu edilecektir. Kosul komutlari ve neticelendirme komutlari.
Editor Uzerinde Ladder diyagram olarak adlandirilan bir ¢izim mantidi kullaniimaktadir.
Bu gercgekte elektrik devrelerinde proje cizimiyle ayni temele dayanir.

Bir elektrik proje tasarimcisinin, elektrik projesi hazirlar gibi, PLC programlamasinin éninu
agmaktadir.

KOSUL KOMUTLARI
. -| |- Kontak (a¢ik) (0 Enerji iletmez, 1 Enerji iletir ) 1bit
. -|/|- Kontak (Kapali) (1 Eneriji iletmez, 0 Enerji iletir) 1bit

Bit tiriinde kullanilan elemanlarin tamami kontak vasitasiyla projede kullanilabilir.
X,Y,M,W bit,C kontagi, T kontagi gibi

. -|P|- Yukselen kenar yakalayici

Gorevi sol baglanti noktasina enerji geldigi ani yakalayip bir déngu suresince gegirgen "1" olur ve "0 "
a doner.

Ornegin bu elemana bir sayici bagliysa, sayici sadece 1 sayim artar.

Islevinin tekrarlanmasi igin, sol baglanti noktasinin enerjisinin kesilip tekrar veriimesi gereklidir.

. -|N|- Diigen kenar yakalayici

Gorevi sol baglanti noktasina eneriji kesildigi ani yakalayip bir déngu siresince gecirgen 1 olur ve 0
'a doner.

Ornegin bu elemana bir sayici bagliysa, sayici sadece 1 sayim artar.

islevin tekrarlanmasi, sol baglanti noktasinin enerjisinin verilip tekrar kesilmesiyle gergeklesir.

. -I- Tersleyici
Gorevi sol baglanti noktasini terslemektir. Sal baglanti noktasi 1 sag taraf 0 veya
tersidir.

. -|T|- Gecikmeli kontak

On delay: Sol baglanti noktasina enerji geldikten sonra ayarlanan sure kadar (Off) "0" durumunda
bekler. Siire dolduktan sonra (On)"1" gecirgen hale gelir.

Off delay: Sol baglanti noktasinda eneriji kesildikten sonra ayarlanan sire kadar (On)"1" durumunda
kalir ve (Off )"0" durumuna déner. .

Zaman ¢Ozunurligu 100 milisaniyedir. Ornek 2 = 200 milisaniye

~[ =< ]-.Karsilagtirma

16bit veya 32bit degerlerin karsilastiriimasini saglar.

Sabit deger, W,DW,C,T gibi elemanlar kullanilabilir.

Fonksiyon = Esitse, > buyilkse, < kiiglikse, >= esit ve blykse, <= esit ve kiglkse, != farkliysa, &&
ve, || veya

NETICELENDIRME KOMUTLARI
~( )- Cikis (Out)
Y,M,W Bit tlriindeki elemanlari aktif "1" yapmak igin kullanilir.

IAyni elemanin birden fazla satirda ¢ikis olarak kullanilmasi akis sorununa neden
olabilir.!

.-( Set )- Set

Y,M,W,S Bit triindeki elemanlari "1" durumuna set yapmak igin kullanilir.

1"Set" edilen elemanlar ayni anda proje akisinda "Reset" komutuyla karsilasirsa reset
onceliklidir."!

.-( Reset )- Reset
Y,M,W,S Bit tirtindeki "1" durumda olan elemanlari "0"a ¢gekmek icin kullanilr.

I"Set" edilen elemanlar ayni anda proje akisinda "Reset" komutuyla karsilasirsa reset
onceliklidir."!

ALT (Toggle)
Y,M,W Bit tiriindeki elemanlari "1" ise "0", "0" ise "1" yapmak igin
kullanihr.

"C" Sayici (Counter)

16 bit lik bir elemandir.

Oncesin bagh oldugu kol durumu "1" oldugu siirece set edilen miktar kadar artan yénde sayim yapar.
Genelde surekli sayim yapmamasi igin 6n kosul olarak "yikselen kenar" yada "disen kenar"
yakalayici ile birlikte kullanilir.

DOfF 0,15

Set M0.0

Reset M0.0

Toggle ¥0.0



Set edilen sayima ulastiginda kendine ait kontagi "1" yapar ve sayimi sonlanir.
Tekra sayimin sifirlanmasi igin reset edilmelidir.
Kullanim arahgi CO - C97 dir.

Azalt (Dec)

16 veya 32 bit lik bir elemandir.

Oncesin bagl oldugu kol durumu "1" oldugu siirece atanmis olan "W" veya "DW" elamani asagi yonde
degerini azaltir.

Genelde surekli sayim yapmamasi icin 6n kosul olarak "yikselen kenar" yada "disen kenar" yakalayici
ile birlikte kullanilir.

Arttir (Inc)

16 veya 32 bit lik bir elemandir.

Oncesin bagl oldugu kol durumu "1" oldugu siirece atanmis olan "W" veya "DW" elamani asagi yénde
degerini arttirir.

Genelde surekli sayim yapmamasi i¢in 6n kosul olarak "yikselen kenar" yada "dlsen kenar" yakalayici
ile birlikte kullanilir.

Tasi (Mov)
16 bit - 32 bit veya Float lik bir elemandir.

W,T,C Elemanlari arasinda deger tagima ayrica Veri Dontsimu iglevi yapar.
Float(32) to Float(32), Float(32) to Int(32), Int(32) to Float(32), Float(32) to Int(16), Int(16) to Float(32)

"T" Zaman (Timer On Delay)

16 bit lik bir elemandir.

Oncesin bagh oldugu kol durumu "1" oldugu suirece kendine ait kontag, set edilen zaman kadar
geciktirme sonrasi "1" yapar.

Oncesin bagli oldugu kol durumu "0" oldugunda reset konumuna diser.

TO - T79 Arasi 100 milisaniye ¢ozunarlik.
T80 - T95 Arasi 10 milisaniye ¢ozinlrlik.
T96, T97 Arasi 1 milisaniye ¢ozunurlik.

"T" Zaman (Timer Off Delay)

16 bit lik bir elemandir.

Oncesin bagl oldugu kol durumu "1" oldugu stirece kendine ait kontagi "1" yapar.

Oncesin bagl oldugu kol durumu "0" oldugu an set edilen zaman kadar geciktirme sonrasi "0" yapar ve
islemin tekrarlanmasini bekler.

TO - T79 Arasi 100 milisaniye ¢6zunUrlik.

T80 - T95 Arasi 10 milisaniye ¢ozunurlUk.

T96, T97 Arasi 1 milisaniye ¢ozunurlk.

Flagor (Flasher)

16 bit lik bir elemandir.

Atanmis olan "Tx" timer kontagini set edilen zaman kadar stirekli "1" ve "0" yénlide degismesini saglar.
Zaman ¢O6zUnurligu atanan "Tx" ile alakalidir.

Matematik Islem (Math)
16 bit - 32 bit veya Float lik bir elemandir.

V(Sabit deger),W,T,C Elemanlari arasinda 4 aritmetik igslem ile bit dizeyde or ve and islemi
gerceklestirebilir.

Blok Kopyala (Copy block)
16 bit lik bir elemandir.
Ardisik olarak 1 ile 10 adet "Wx" elemani, yine ardisik olarak bagka "Wx" adresine kopyalar.

Toplu Deger Ata (Assign values multiple)
16 bit lik bir elemandir.
Ardisik olarak 1 ile 10 adet "Wx" elemana sabit deger atar.

Scale Out W10 In WO

Scale
16bit - 32 bit veya Float lik bir elemandir.
Giris W Elemanini Cikis W Scla(linerlestirme) yapar

Bit Kaydir (Shift)
16 bit lik bir elemandir.
"Wx" Elemani sag yada sol yonde 1 ile 15 adet arasi bit kaydirma iglemi yapar.

Pt.Sa.Cr.Pr.Cu.CtPz.

Alarm MO.0 WSED Act.Time 15

Alarm Ata (RTC)

Y ve M Bit elemanlarinin haftalik dilimde gercek zaman saatine bagli olarak programlanmasini saglar.
Tercih edilen "Wx" Elemanina ardigik olarak 5 adet "W" kullanimi gerektirir.

Wx + 0 Saat, Wx + 1 dakika, Wx + 2 saniye , Wx + 3 aktif kalma suresi (saniye cinsinden),

Wx + 4 Haftanin gini 1.bit Pzt, 2.bit SL, 3.bit Car, 4.bit Pers, 5.bit Cum. 6.Cts, 7.bit Pz.

olacak sekilde degerler set edilmelidir.

Bu degerlerin set edilmesi PLC Rs485 COM port Uzerinden veya "Toplu Deger Ata" komutuyla yapilabilir.




Puls Cikigi (Puls Out)

Aygitin ayrilmis dijital ¢ikis pinlerinden belirli araliklarla ritmik darbe atimi(Puls) ¢cikarma
islevi gorar.

10Hz ile 15Khz arasi istenen frekansda ve sayida puls Uretebilir.
Darbe genisligi %50 dir.

3 Adet puls ¢ikis mecuttur.

CH1 Y0.0 Puls ¢ikisi, Y0.1 YOn bilgisi

CH2 Y0.2 Puls ¢ikigi, Y0.3 Y&n bilgisi

CH3 Y0.4 Puls cikisi, Y0.5 YOn bilgisi

CH1 Kanal puls ¢ikis ayar word adresleri

W1400 Baslangi¢ frekansi Hz

W1401 Hizlanma sonrasi surekli frekansi Hz

W1402 Hizlanma siresi milisaniye

W1404 Set puls sayisi (LW)

W1405 Set puls sayisi (HW)

W1406 Puls ¢ikisi kullanim modlari

W1407 Park pozisyonuna gitme frekansi

W1408 - 9 32bit Aktif konum

Puls Cikig

X

CH2 W1 41 0 _ W141 9 - Puls Gikig (Puls Out)) Comment: l:l
CH3 W1420 = W1429 Channel Select Puls  Dir Start Fr. Hz |W1400

CH1 ~|¥Y0.0 YO.1 Continuous Fr. Hz [W1401

2 W1402
Baslangic konumuna git komutu Ramp ms

W1406 Puls ¢ikisi kullanim modlari Resery |W1403
i i Puls NDWLW) |W1404

1 lleri N puls(Hizlanma mevcut) e R

2 Geri N puls(Hizlanma mevcut) o] ] fonapen s puls mode [wizos |[5 2

3 Konuma git(Hizlanma mevcut) pome Pos. iz 407

6 Sirekli ileri sabit frekans ?ﬁ;\i?dp:;:](}m_\:puls 3 Kouuma git, 6 Sireki ileri sabit frekans, 7 Strekl geri sabit frekans

. . . . 8 Baglangic konumuna git.(Go to home pos)

7 Surekli geri sabit frekans Mods

8 Baslangi¢c konumuna git.(Go to home pos)

INot:

[ Go to Home Pos.

Tamam Iptal

1- Puls c¢ikiglarinin istenen frekansa cevap verebilmesi igin aygitin transistor ¢ikish tipte
secilmesi gereklidir.!
2- Puls c¢ikiglarinin kullanim peryoduna bagl olarak PLC program dongu sureleri etkilenebilir.

Step Blogu

Projenin bolimlere ayrilmasini ve bu bélimlerin istenen sartlara bagli olarak istenildigi zaman aktif veya pasif yapilabilme imkani saglar.
SO0 ile S9 arasi 10 adet ana bélumlendirme elemani vardir. Her biri ise 16 adet alt bolumlendirme igerir. S0.0..S0.15 gibi.

Her bir blok "S Block Start" ile baglar "S Block End" ile sonlandirilir.

Sonlandiriimamig Step kullanimina izin verilmez. Step blogu igerisinde ikinci bir step kullanimina izin verilmez.

Ornek: Asagida gosterilen bloklar icin SO 'a baglh S0.0, S0.1 alt elamanlari kullanilmis bir érnek verilmistir.

Ornek Program islem sirasi
1-X0.0 ile S0.0 set edilir
2 - 50.0 Block Start ile Block End arasi aktif olur
3 - Y0.0 Aktif olur TO Saymaya Baslar TO Sayma Zaman bitince S0.1 Set eder S0.1 Block Aktif olur
4 - S0.0 Block otomatik pasif oldugundan S0.0 Block Start ile Block End arasi iglemler iptal olur
5 - 80.1 Block Start ile Block End arasi aktif oldugunda Bu Block Calismaya Baslar
6 - Y0.1 Aktif olur T1 Saymaya Baslar T1 Sayma Zaman bitince SO Reset Eder
7 - S0 reset oldugundan bitin SO alt SO.x ler reset olur ve islem durur
8 - X0.0 Tekrar tetiklenince iglem yeniden baslar

Aygit ilk "RUN" durumdayken "S Block Start Sx.x" ve "S Block End Sx.x" satirlari arasi igsleme konulmaz, pasifdir. Aktif etmek igin
projenin aktif olan bir baska satirindan, yukardakilerin hangisi tercih ediliyorsa -(Set S0.0)- veya -(Set S0.1)- komutu verilmelidir.

S0.0 ve S0.15 arasi alt bloklarin sadece bir tanesi aktif edilebilir. Herhangi biri set (aktif) edildiginde o ana gubu ait "-(Set S0.X)" digerleri otomatik

pasif konuma dénecekii
Tdminin pasif konum déndirdlebilmesi icin ise "-( Reset S0 )-" komutu verilmelidir. Bu durumdan sadece S0'a bagh alt elemanlar etkilenecektir.
S1, S2,,S9 gibi diger ana guruplar etkilenmez. Diger ana guruplar i¢in de ayni durum gegerlidir.
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1.Metwork

...| S0.0Baslatma |...

On Delay T0 = 10

...| 50.1BLOK STAR

On Delay T1 = 10

f————————{Resats0

T

PID Komutu
KontrolU gerceklestirilecek sistemin karekteristigine baglh olarak P,1,D
degerleri girilmelidir PP x
SP : Proses set degeri (Float) -P.LD. Agidama:|
PV : Proses aktiiel degeri (Float) Secim  No ] Sem Mo
IN1 W : Kp Proportional (PID paremetre Baglangic Adresi) (Float) ¥ e O
W+2 : Ki Integral v o e
W+4 : Kd Derivative W oo ] m
W+6 : Td Dead Time W Kp Float
W+8 : Max Mv PID Cikisi Max Degeri EE % Eo%
W+10 : Min MV PID Cikigi Min Degeri Wi MaxMV Flox
W+12 : MOut Manuel Mode Cikisa gonderilecek deger Wi MOm e nsssisms
W+14 : Period PID Galisma Peryodu (ms) Wi Mede - Wod
W+15 : Mode 0: PID Normal Calisma
. 1: PID Tune(Otomatik Parametere tanima) °
. 2: PID manuel H Secimiaiisn
W+16 : Method PID Tune (Otomatik Parametere tanima) Turu Tamam fptal
0: Cok Hizh Tepki (Hizlh Degisen Proses igin VFD igin)

1: Normal Tepki (Normal hizda dedisen prosesler igin)
2: Yavas (Yavas hizda degisen prosesler igin)
. 3:Cok Yavas (Cok Yavas Tepkiyen prosesler icin )
MV : PID cikigi (Float)

PID parametreleri Otomatik Ayarlamak igin PID start vermeden énce SP - PV - Max Mv - Min MV ve Period parametreleri ayarlanmig olmali
Method parametresini Prosese uygun sekilde ayarlanmmis olmasi gerekiyor

Mode Parametresini 1 yaptiktan sonra PID blok Satart verilir Prosesin tepkime hizina gére PID Tune(Otomatik tanima yapilir)

Tune Bitince Mode Parametresi 0 doner Kp - Ki ve Kd parametreleri otomatik ayarlanir ve PID Normal Calisma moduna gecer

Not1 : Pid W - W+2 ... W+16 Parametreleri ya hafizada kalici Word secilmeli yada Plc ilk Starta Degerleri verilmelidir

Not2 : PID Tune(Otomatik tanima) %100 Her proseste verimli galismayabilir Kulanicinin Kp - Ki ve Kd parametrelerine elle mudahele etmesi
gerekebilir

RS485 Master Modbus (RTU)

Aygit Gzerindeki COM PORT 1.RS485 Modbus (RTU) haberlesme kanali PLC'nin bilgisayarla veya bir operator paneliyle iletisimini saglar.
Aygit Gzerindeki COM PORT 2.RS485 Modbus (RTU) haberlesme kanali PLC'nin baska cihazlarla haberlesmesini saglar.

Mosbus RTU haberlesme 6zelligi olan tiim cihazlarla iletisim kurabilir.

16bit veya 32bit yazma ve okuma yapabilir.

Yazma, Sabit de@er veya "Wx" icerigi baska bir cihaza gonderilebilir.

Okuma: Okunacak bagka bir cihazin ID nosu ve data adresi girilmelidir. Cihazdan dénecek verinin nerye yazilacag "Wx" tanimlanarak
okuma saglanir.

Ornek: Baska bir cihazin W21 nolu adresi okunacak ise

Tanimlama penceresinde ID Numarasi (X) tanimlanir. (X 255den buyuk uygulanmaz.)

"Adr" karsi cihazdan okunacak veri adres tanimi W21 igin 40022 girilmelidir. (WO icin 40001 girilmelidir)
Ayrica bagka cihazdan okunan verinin PLC de nerede tutulacagi "Wx" tanimlanmalidir.

2. COM PORT Baud vs. Ayarlari editér tzerinden yapilabilir.

INot 2. COM PORT Master modda kullaniimadigi durumlarda slave olarak kullanima agiktir.!



Donanimsal Analog Ayari

Analog Girigler

Aygit Gzerinde (Vili12x 3 adet) , (Vili12Px 2 adet) , (Vili11x 1 adet) analg giris vardir

Her analg giris 0-10v , 0-20ma , 4-20ma ve 10k NTC olark konfigtire edilebilir 10bit (0-1000) hasasiyet
Al1 - Varsayilan 0-10v

Al2 - Varsayilan 10k NTC -20 ile +120 derece arasi okuma

AlI3 - Varsayilan 10k NTC -20 ile +120 derece arasi okuma

Analog girisler NTC veya 0-10v , 0-20ma , 4-20a ayarlamak igin PLC igindeki 2 ser gurup Jumper leri

resimdeki gibi (10v) Yada (NTC) tarafinda olmasi gerekir
Analog girigler 0-20ma yada 4-20ma okunmak istendiginde 500 ohm dieng ile AGND ile Alx arasina

baglanmasi gerekiyor

=
=
=}
<<

Analog baglanti Sekli

§+24 * | sEnsOR
0
S0 I +
{sr\l +24/_ﬁ\0 v+
+
ENKODER
0-20ma
veya
[ 4-20ma
A B —‘SOUnhm—
«24 | 0 | $/8 | xa0| X01| X02 | X03| X04 |eeses| A | B A | B [|acND[ A1 |AGND| A2 | A3
COM1RS485  COM2 RS485 ANALOG GIRISLER
PC/SLAVE MASTER
coMa| yao | yo1 | vo2 | YO3 — COM1| Y04 | YOS |eeses
Analog Girigler Plc Ekranindan Degistirme AT 1 S

1 - Plc Uzerindeki LCD Display den Yukari Asagi Tuslari ile «Setting» Mentsiine gelinip
«<» Set Digmesine basilir
2 - Setting Menu icerisinde Degitirilecek analog ¢ikis menusu bulunur

3 - Menude «<» Tusuna basilarak analog giris tipi degistirilir . Her basmada yandaki gibi
ekranlarin yazilari degisir

Not : LCD ekrandan Ayarlanan Mod ile Donanimsal Ayarlanan modun Ayni olmasi gerek
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